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Prologo

Exencidon de responsabilidad

Dado que Navico mejora continuamente este producto, nos reservamos el derecho de
realizar cambios al producto en cualquier momento. Dichos cambios pueden no aparecer
recogidos en esta version del manual. Péngase en contacto con su distribuidor mas
cercano si necesita mas ayuda.

Es responsabilidad exclusiva del propietario instalar y usar el equipo de manera que no
cause accidentes ni dafios personales o a la propiedad. El usuario de este producto es el
Unico responsable de seguir las medidas de seguridad para la navegacion.

NAVICO HOLDING ASY SUS FILIALES, SUCURSALES Y AFILIADOS RECHAZAN TODA
RESPONSABILIDAD DERIVADA DEL USO DE CUALQUIER TIPO DE ESTE PRODUCTO QUE
PUEDA CAUSAR ACCIDENTES, DANOS O QUE PUEDA QUEBRANTAR LA LEY.

Idioma principal: este informe, cualquier manual de instrucciones, guias de usuario y

otra informacién relacionada con el producto (Documentacion) puede ser traducida a,

o hasido traducida de, otro idioma (Traduccion). En caso de conflicto entre cualquier
traduccién de la Documentacion, la version en lengua inglesa constituira la version oficial
de la misma.

Este manual representa el producto tal y como era en el momento de la impresién. Navico
Holding AS y sus filiales, sucursales y afiliados se reservan el derecho de modificar sin
previo aviso las caracteristicas técnicas.

Conformidad
El sistema GN70 cumple con la siguiente normativa:

IMO Res. MSC.112(73), IMO Res. MSC.114(73), IMO Res. A.694(17) e IMO MSC.191(79)
CE

Para obtener mas informacién, consulte nuestro sitio web:
http://pro.simrad-yachting.com/

El simbolo Wheelmark

El sistema GN70 se ha fabricado y probado de acuerdo con la Directiva Europea de
Equipos Marinos 2010/68/EC y modificado por la Directiva 2011/75/EC. Esto significa
que los sistemas superan las pruebas de mas alto nivel para equipos electrénicos de
navegacion maritima para fines no militares que existen en la actualidad.

La Directiva de Equipos Marinos 2010/68/EC (MED, por sus siglas en inglés), modificada
por la directiva 2011/68/EC para todas las embarcaciones con pabellén de la UE o la
AELC se aplica a todas las embarcaciones nuevas, a las ya existentes que no estuvieran
equipadas con dichos equipos y a aquellas que estén sustituyendo sus equipos.

De ello se deriva que todos los componentes del sistema cubiertos por el anexo A1 deben
estar homologados y llevar el simbolo Wheelmark, que indica el cumplimiento de la
Directiva de Equipos Marinos.

Navico no se responsabiliza de la instalacion o del uso incorrectos del equipo de
navegacioén, de modo que es fundamental que la persona a cargo de la instalacién esté
familiarizada con los requisitos correspondientes y con el contenido de los manuales que
se ocupa de la correcta instalacion y uso de dicho equipo.

FCC

Este equipo se ha probado y se ha concluido que estd conforme con los limites para un
dispositivo digital de Clase B, segun la Parte 15 de las reglas de la FCC. Dichos limites se
han disefado para ofrecer una proteccién razonable contra la interferencia dafina. Este
equipo genera, usa y puede irradiar energia de radiofrecuencia y, si no estd instalado y
no se usa de acuerdo con las instrucciones, puede producir interferencia daiiina a las
comunicaciones de radio. Sin embargo, no existen garantias de que no se producira
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interferencia en una instalacion en particular. Si este equipo produce interferencia danina,
lo cual puede determinarse encendiendo y apagando el equipo, se sugiere al usuario
intentar corregir la interferencia mediante una o mas de las siguientes medidas:

Reoriente o reubique la antena receptora.
Aumentar la separacién entre el equipo y el receptor.

Conecte el equipo a una salida de un circuito distinta de la salida a la que esta conectado
el receptor.

Consulte con el proveedor o un técnico experimentado para recibir ayuda.

Copyright
Copyright © 2014 Navico Holding AS.

Garantia
La tarjeta de garantia se suministra como un documento aparte.

Ante cualquier consulta, dirijase a nuestros sitios web:
pro.simrad-yachting.com y www.simrad-yachting.com

Sobre este manual
Este manual es una guia de referencia para el uso del sistema de navegacion Simrad GN70.

El manual se actualizara continuamente para adaptarse a nuevas versiones de software.
La ultima version disponible del manual puede descargarse en nuestros sitios web.

El texto importante que requiere una atencion especial del lector esta resaltado del
siguiente modo:

> Nota: se utiliza para atraer la atencién del lector respecto a un comentario o a una

informacion importante.

A Advertencia: se utiliza cuando es necesario advertir al personal de
que debe actuar con cuidado para evitar lesiones y/o dafios a equipos o
al personal.
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Introduccion

Panel frontal y teclas del GN70
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N. Descripcién de la tecla

1

Tecla PAGE Cada vez que se pulsa esta tecla, se abre una pagina diferente en la
pantalla o sirve para cambiar de pestafia en el menu de ajustes y herramientas.

2

Tecla MENU Abre el cuadro de didlogo del menu rapido.

Tecla de encendido/iluminacién

Con una pulsacion breve, se enciende la unidad.

Al pulsarla rapidamente se abren los controles de retroiluminacién y de
visualizacién nocturna.

Con una serie de pulsaciones breves se desplazara por los 6 niveles de brillo de la
pantalla.

Una pulsacion larga apaga la unidad.

Boton giratorio Muévalo para desplazarse por los iconos del menu o los
numeros del teclado virtual.

Pulse el centro del botén para seleccionar un elemento del menu o aceptar la
introduccion de datos. Se trata de la misma accidn que al pulsar la tecla ENT.

Tecla CLR Pdlsela para borrar, salir y volver atrds en el menu o en la introduccién
de datos.

Tecla ENT Pulsela para aceptar la selecciéon en un menu o la introduccién de
datos. Se trata de la misma accién que al pulsar el centro del botén giratorio.

Tecla MOB Una pulsacion breve guarda la posicion actual de L/L en el siguiente
waypoint vacio. Si la mantiene pulsada 3 segundos, se activa la funcion de
hombre al agua (MOB).

Tecla POS Tecla de acceso directo que sirve para mostrar la posicion de latitud y
longitud, COG (Rumbo sobre el fondo), SOG (Velocidad sobre el fondo), la fechay
la hora actuales.

Tecla NAV Tecla de acceso directo que sirve para mostrar la informacién de
navegacion.

10

Tecla HDG Tecla de acceso directo que sirve para mostrar la informacion
del compas, Pitch (cabeceo), ROT (giro) y Yaw (guifiada) procedente de un
girocompds o de un compas GPS.

Tecla AIS Tecla de acceso directo que sirve para mostrar la pantalla PLOT
(Grafico), que muestra la embarcacién, los waypoints, la ruta y otra informacion
de navegacién. Mostrara los blancos AlS si hay un receptor AlS conectado a través
de la red NMEA 2000.
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Pantallas del GN70

1 4 6
0.0 307.7| --- | --- ‘ns:s::ss
g 42
. AlS Alarmas
Navegacion Red

Tracks Unidades

~ @) 100.0 mi .
EI LU Herramientas Ajustes

5

Barra de instrumentos

Los datos de navegacion estan reunidos en la barra de la parte superior de la pagina PLOT
(Grafico). Esta pagina aparece al pulsar la tecla AlS.

Orientacion del plotter
Las posibles orientaciones del plotter son Norte arriba o Rumbo arriba.

Ubicacion de la embarcacién
Siempre se encuentra en el centro de la pantalla del gréfico.

Barra de estado

Aparece en todas las pantallas de navegacion. Indica el estado GPS y RAIM o si hay
alguna alarma presente (consulte las indicaciones de la barra de estado que aparecen a
continuacion para obtener mas detalles). Normalmente, la barra de estado desaparece
cada 4 segundos para mostrar lo que hay detras. No se trata de una alarma.

Menu principal
El menu principal permite utilizar el sistema y cambiar los ajustes de configuracién. Bajo el

menu principal hay dos pestaias: Ajustes y Herramientas. Para cambiar entre ellas, pulse
la tecla PAGE.

Icono de alarma

Mientras el sistema esté operativo, se comprobara de manera continua si existen fallos en
el sistema o si puede surgir una situacion peligrosa. Cuando se produce una situacién de
alarma, aparecera un icono de alarma en forma de campana en la barra de estado.

Si se ha activado la sirena, se generard una alarma sonora cuando ocurra cualquier
situacion de alarma.
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Indicaciones de la barra de estado

Estado GPS

Icono Descripcién Definicién

No hay seguimiento de los satélites (sin actualizacién

No hay
h posicion de posicién). Es normal si es la primera vez que
. enciende la unidad. Tardard unos segundos en obtener
establecida la posicion

La posicidn se corrige diferencialmente usando las
‘ . correcciones RTCM de las estaciones de baliza. Estas son
Posicion DGPS - . . .
DI las condiciones de funcionamiento normal. La precision
de la posicion es inferior a 2 metros.

FF

; . La posicion se aumenta mediante la correccidn de sefal
Posicion DGPS . s ) .
s WAAS. La precision de la posicion es inferior a 5 metros.

La posicion GPS es adecuada pero la sefal con

& Buena posicidon | correccion RTCM no esta disponible temporalmente. En
p GPS el modo DGPS, se establece el menu en Beacon (Baliza)
o WAAS.

... | Indicacién de posicion GPS adecuada cuando el GN70

Buena posicién - g .

}‘ GPS funciona unicamente con el modo GPS autéonomo. El
modo DGPS esta desactivado.

Estado RAIM

RAIM (Receiver Autonomous Integrity Monitoring, control auténomo de integridad del
receptor) es una funcién de detecciéon de fallos exigida por la Organizacién Maritima
Internacional para las unidades GPS homologadas. Representa otro nivel de seguridad
que alerta al usuario de que puede darse una situacion en la solucién de posicionamiento
GPS que reduce la precisiéon deseada de la posicién de la embarcacion. Esta funcion
requiere que al menos cinco satélites GPS funcionen adecuadamente; si son solo cuatro
satélites o menos, esto indica una situacion de precaucién RAIM (R?). Si el error estadistico
de RAIM supera un limite especificado (100 metros por defecto) se indicara una alarma

de RAIM no seguro (R-). Esto significa que el error de posicion estimado de RAIM es igual
o superior al limite preestablecido. Se recomienda que el usuario tome precauciones
adicionales cuando utilice la soluciéon de navegacion hasta que el indicador de RAIM
cambie a una situacion de RAIM seguro (R+).

Descripcion Definiciéon

R+ RAIM seguro El error de posicion es inferior a 100 metros (limite de

RAIM).
R RAIM no El error de posicion es igual o superior al limite de RAIM
- seguro de 100 metros.

No hay suficientes satélites disponibles. Se requieren al
menos 5 satélites para el funcionamiento adecuado de
RAIM.

Un icono de campana amarilla indica que se ha
detectado un fallo de alarma. El icono de campana
aparecera en gris cuando la alarma se corrija.

R? Precauciéon de
. RAIM

A Situacion de
' alarma
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Funcionamiento basico

Tecla de encendido/alimentacion

o Pulsar .
y Apaga la unidad
mantener
Para encender la unidad o Brightness
mostrar el didlogo de ajuste Nightmode (]
e Pulsar unavez L
de los modos de iluminacién/

nocturno

Alterna entre los niveles de
brillo preestablecidos

o Pulsar varias

veces
(10,6,3, 1)
e Casillade Para cambiar al funcionamiento
verificacion a modo nocturno

- Notas:

1. EI'GN70 sigue la rutina de inicializacion tan pronto como recibe alimentacién externa. Es-
tard listo para encenderse en unos 30 segundos. Se encendera correctamente y de forma
instantanea siempre que no se desconecte la alimentacién externa.

2. Sise suelta la tecla de Encendido antes de que finalice la operacion de apagado, esta
quedard cancelada.

Modo noche

La opcién Night mode (Modo noche) optimiza la paleta de colores para condiciones de
poca luz. Para activarlo, mueva el botén giratorio hasta resaltar la casilla de verificacion
Night mode (Modo noche) y, a continuacion, pulse la tecla ENT.

- Nota:los detalles de la pantalla pueden ser menos visibles durante el dia cuando se ha
seleccionado Night mode.

La retroiluminacion de la pantalla puede ajustarse de dos formas: usando el boton
giratorio (10 posiciones) o pulsando repetidamente la tecla de lluminacién/Encendido.

Tecla PAGE

Seleccion de paginas
Puede ver las distintas paginas de visualizacién de navegacion secuencialmente si pulsa
repetidamente la tecla PAGE.

S0... kph [HDG°T|COG°T DT..‘N“" R- A

®

25480

NM_| 37.0keh

N 25°45.6650'
W 80°09.9945'

80°060°

s06_kph Ncoo —<Tlq:46 pm Jec i -
37.0 103 117022011 83,2 | 1:56:45 pm osw
L : ~ 0.75NM \
‘ ‘ I-34 °lsec
: 1

También puede ver las paginas de navegacién directamente si pulsa las teclas de acceso
rapido en la parte inferior de la pantalla. La tecla PAGE también se utiliza para cambiar
entre las pestafias o las pantallas Herramientas y Ajustes en el menu principal.
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Tecla MENU
Los menus permiten utilizar el sistema y cambiar los ajustes de configuracién.

El menu se muestra pulsando la tecla MENU para que aparezca Menu Répido. Con el
botdén giratorio, desplacese hasta Herramientas y Ajustes y pulse la tecla ENT. El menu
principal tiene dos pestafas: Herramientas y Ajustes. Si pulsa la tecla PAGE, la pantalla
alternard entre ambas pestafias.

RN v ipsc
P P q Fuentes de datos...
momento.

Ira...
| |+ Desplacese hasta Herramientas y Ajustes P Wpt/Rta/Trk...
y pulse la tecla ENT para mostrar el menu %, Herramientasy Ajustes
principal. 4

Puede desplazarse por los iconos del menu con el botén giratorio y pulsar a continuacién
la tecla ENT o el centro del botén para seleccionarlos.

Ajuste los valores de la barra mévil moviendo el botén giratorio hacia la derecha o hacia
laizquierda.

Las listas desplegables se seleccionan pulsando la tecla ENT cuando estd resaltado el
elemento seleccionado.

s Orenacn (N

1 Lineas de ext 0““”“’

® | .| Rumbo arriba

W (( )) % MOStraran_'_l Curso arriba
'+ - - Mostrarrejillafondo &
AIS Alarmas GPS AlS Alarmas  Satélites Mostrar waypoints =
LL.J Mostrar rutas [~]
ﬁ ﬁ Walypoints, | Re de Tracks ‘.L

Navegacion Red Sistema s viaje Sol/Luna

E
| 4—‘ - %
Tracks Un@ies Mareas  Archivos

Herramientas Ajustes Herramientas Ajustes

Menti de ajustes Mend Herramientas Lista desplegable

Si no desea aceptar la introduccion de datos o necesita salir de la pantalla de
configuracion, pulse la tecla CLR para volver al nivel del menu anterior o para salir.

Cuadros de dialogo

Seleccione los campos de introduccién de datos y los botones en un cuadro de didlogo
mediante el botén giratorio y, a continuacidn, pulse el centro del botén o la tecla ENT.
Solo puede introducir informacién cuando el campo seleccionado esta resaltado.

Los teclados numéricos y alfanuméricos virtuales se mostraran de forma automatica
para que el usuario pueda introducir la informacion
requerida en los cuadros de didlogo. T

Route

Si pulsa la tecla ENT después de introducir los valores AOEm O e

necesarios, se seleccionara la introduccion de datos. il s e e
Resalte el botén OK (Aceptar) y pulse la tecla ENT para Holololelalolelolel
guardar los datos introducidos. =

Para cerrar un cuadro de didlogo sin guardar, pulse la
tecla CLR.
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Tecla MOB (Hombre al agua)/marca

Para marcar o guardar la posicion actual hay que pulsar la tecla MOB brevemente. Puede
cambiar el nombre del punto marcado o editarlo y convertirlo en un waypoint normal si
es necesario.

Rutas  Tracks

Posicidn

N 33°48.5053"

¥ 001
o . W11"21.016'
N 25°45.4481° | e e
o B ECT
w 80 08.7695 * MOB 2.9Ift N33”48.I5058'

340.8°M |W 118°21.0164'
Nuevo Waypoint...

| |
$3 Waypoint 004 created atvessel

L}_' Waypoint saved in the
next vacant waypoint

Si ocurre una situacién de emergencia por la caida de un hombre al agua, puede colocar
una marca de hombre al agua (MOB) en la posicion actual de la embarcacion pulsando la
tecla MOB durante 3 segundos. Al activar la funcién MOB, las siguientes acciones se llevan
a cabo de forma automatica:

- Se coloca una marca MOB en la posicion actual de la embarcacion.

+ La pantalla cambia a la pantalla NAV, que muestra la distancia y el rumbo para volver al
punto MOB.

- EIGN70 crea una ruta activa a la marca MOB.

= Nota: pulse la tecla AIS/PLOT para mostrar la ubicacién relativa del punto MOB desde su
embarcacion.

MOB

Cancelacion de la navegacion al MOB

El GN70 seguird navegando hacia el punto MOB hasta que cancele la navegacion. Para
cancelar el MOB, pulse la tecla MENU, resalte Cancelar navegacién y, a continuacion,
pulse la tecla ENT. Pulse cualquier tecla de acceso directo para salir.

Eliminacion de una marca MOB

Las marcas MOB se eliminan seleccionando una marca MOB en la lista de waypoints,
pulsando la tecla MENU y, a continuacidn, seleccionando Borrar. Una marca MOB también
puede eliminarse como se describe en “Waypoints, rutas y tracks” en la pagina 31.
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Teclas de acceso directo del GN70

Las cuatro teclas que hay debajo de la pantalla se llaman teclas de acceso directo porque,
cuando se pulsan, pueden abrir directamente las pantallas de posicién, navegacion,

rumbo y AlS (gréfico).

Tecla POS

Si pulsa la tecla POS se abrira la pantalla de
posicion. Esta pantalla indica la posicién de
latitud y longitud actual, la velocidad sobre el
fondo (SOG) y el rumbo sobre el fondo (COG),
asi como la fechay la hora, y el rumbo del
compas.

Tecla NAV

Si pulsa la tecla NAV, se abrird la pantalla
de navegacién, que muestra el nimero del
waypoint al que se dirige, la distancia, el
rumbo, el SOG, el COGYy la hora estimada
de llegada al destino. También muestra un
gréfico del error de cross-track.

Tecla HDG

Si pulsa la tecla HDG, se muestra el compas,
Pitch (cabeceo), Roll (balanceo), ROT (giro)

y Yaw (guifiada) si hay un girocompas, o un
compas GPS HS80 o MX575C disponible en la
red NMEA 2000.

Tecla AIS

Si pulsa la tecla AlS, aparece la pantalla

del plotter, que muestra la embarcacion en
el centro de la pantalla, los waypoints, las
rutas y los blancos AlS si hay una unidad AIS
disponible en la red NMEA 2000.

N 33°48.5061'

W 118°21.0162°

M109:11:30

Rpt002

mi | BTW M TTW

1328

0703 | -
0.0 | 2126 | -

1307.40 mi

SOG kn |COG °M |POS DEPTH m | TIME ‘N R-
20.0 273.2 |55 | aem | m2aazgm | S 4
Iy
.

= TS

25°440

1NM
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P Wpt/Rta/Trk...
9, Herramientas y Ajustes

14|

Descripcion general de los menus

Menus rapidos

Los menus rapidos dependen del modo y contienen los ajustes mas utilizados en la
pantalla activa del dispositivo de visualizacién. Al pulsar la tecla MENU una vez se abre el
menu rapido. Cada menu rapido da acceso a los menus de Herramientas y Ajustes.

Menus rapidos en las pantallas POS, NAV y HDG

Desde el menu rapido de las pantallas POS, NAV y HDG, puede cambiar las fuentes de
datos para la posicion, la navegacion, etc., o puede ir a un waypoint o a una ruta. Si usa
Seleccion automatica, se buscard automaticamente la fuente de datos que esté conectada
a la red NMEA 2000. También puede crear waypoints, rutas o tracks, o abrir el menu
Herramientas y Ajustes.

NIVEL 1 NIVEL 2 NIVEL 3 NIVEL 4

Simrad/Ninguno

Seleccionar
Fuente de Datos

Menu rapido en AIS (PLOT)

En la pantalla AIS (PLOT) (AIS [GRAFICQ]), puede usarse el menu rapido para ir a un
waypoint de destino, una ruta o unas coordenadas de L/L. A continuacion, se muestra el
mapa del menu rapido de la pantalla AlS.

NIVEL 1 NIVEL 2 NIVEL 3 NIVEL 4
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Didlogo Ajustes y sus submentis At
El sistema esta configurado y la mayoria de los ajustes se
definen durante la instalacién y la puesta en marcha del
sistema.

b

=
&

e

Los pardmetros de los ajustes estdn agrupados l6gicamente ﬁ
y cada grupo se presenta con un icono en la pagina i el
Ajustes. A esta pagina se accede pulsando la tecla MENU,

resaltando Herramientas y Ajustes y, a continuacion, ‘ Tracks  Unidades
pulsando el botén giratorio (o ENT). A continuacion se Herramientas  Ajustes
muestra el mapa del menu de ajustes:

=

=

Ajustes de AIS

S Ajustes | Se usa Ajustes de AlS para introducir el nimero
= MMSI... 331245690 . e s . .
13 s Fitros lconos.. MMSI (del inglés Maritime Mobile Service

li . . .. . sy
= " Identity, Identidad de servicio mévil maritimo)
de MMSI del barco. 4
Estodebe ser de la embarcacion, establecer los filtros de los

iconos para mostrar u ocultar los blancos de
embarcaciones y establecer los limites para
embarcaciones peligrosas en funcién de la
distancia, el tiempo o el punto mds cercano de

aproximacion (CPA).
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Ajustes de alarma

La pantalla Ajustes de alarma se usa para
gestionar y controlar la funcién de la alarma.

Alarmas Ajustes

& Alarmas Sirena activada ! \
e Pulse la tecla PAGE para cambiar de pestafia.
Alarms uﬁ\(;;‘dep(\‘(‘;e(;andu Alarmas

v G - La pestana Ajustes se usa para activar/
Agua Profunda 1000 desactivar las alarmas y establecer limites.

Fondeo

. - La pestaia Histérico muestra todas las alarmas

Radio de waypoint 0 anteriores
Llegada O :

Cambio de viento real

- La pestaia Activas muestra todas las alarmas
que siguen activas. La alarma desaparece de la
lista cuando la causa se corrige.

Viento real alto
Viento real bajo
|4Voltaje
tAItovoItaje

Bajo voltaje (4)
| 4 Datos perdidos

Ajustes de GPS

S Ajustes La pantalla Ajustes de GPS incluye los ajustes de
3 e la funcion RAIM (Receiver Autonomous Integrity
8 Gps Alarma RAIM X . , X .
Radio Proteccién RAIM (100m Monitoring, control auténomo de integridad del
Marcar para Offset Transversal 0.0ft H
receptor) del GPS, la alarma y el radio. Controla la

el Offset Longitudinal 0.0ft
funcién de offset de la antena.

Modo SRAS onl-

o
S

Ajustes de navegac

Navegacién Ajustes B i i
— Lo En Ajustes de navegacion se controla el

Navegacion [EEE LR calculo de la navegacion con el método Ruta
gl ool ortodrémica o Loxodrémica. También puede
‘ especificar los limites para la llegada y el error de
cross-track (XTE).

navegacién basdndose

Red Aj . .
— La pantalla Ajustes de red muestra una lista de

i R stz dedisposiivos los dispositivos conectados a la red del bus CAN.

Diagndsticos

Pt-:rrmileselecuonar Grupos Simnet... . . . P .
(iAol Foctorde amortiguaci... Se usa para la instalacién, los diagnésticos y la

Calibracién velocidad...

M configuracion.

Ajustes del sistema

S EETATE En Ajustes del sistema es posible ajustar el
- i ; tamano del texto, el sonido de las teclas y la hora;
O q. Sistema Tamafio del Texto Normal |~ ¢
A\ - Sonidoledas (T restablecer los valores por defecto; activar la
emiteselecconer [N o . i !
System RUCGTHER  Volvera valores por defect... funcién del simulador; y ver opciones especiales
Simulador... . . s
— del producto e informacion sobre el software y el
hardware de la unidad.
Ajustes de tracks
Tracks Ajustes . .,
| La pantalla Ajustes de tracks muestra el didlogo
i Tipo de regi Auto |~ . . .
‘ OR e R de la lista de tracks y el tipo de registro.
Muestra la lista de Periodo de tiempo (5seg [)
Tracks Tadls

Ajustes de las unidades

Unidades Ajustes

En la pantalla Ajustes de las unidades se ajustan
las unidades que se usan para la distancia, la
profundidad, la velocidad y el rumbo.

Distancia (mi |-}
Pequefia distancia
Velocidad (mph[~
Velocidad viento [mph!~
Profundidad ft |-

Rumbo oM~

E Unidades

Units
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( Q))

Alarms

T

Satellites

Dialogo Herramientas y sus submenus
Tiene distintas herramientas disponibles que le ayudaran a manejar la unidad GN70.
Para abrir la pagina Herramientas, pulse la tecla PAGE para cambiar de la pestana Ajustes

a Herramientas.

i ((Q)) P

Alarmas  Satélites

5 0

Wi
ut

AIS
xpoints,
as.

Mareas Archivos

viaje Sol/Luna

Herramientas Ajustes

Herramienta AlS

Estado - Todos Mensajes RX

Nombre Distancia CPA Tipo
Demora TCPA Estado
5969 mi = AIS
154.8°M |- safe
5969 mi - AIS
154.8°M |- safe
0.0 ft

SIM VESSELA

SIM VESSEL B

5968 mi
154.8°M |- safe
5968 mi —

noe FeT—
154.8 °MPress for more
5970 mi loptions.

154.8°M |- safe

SIM VESSEL C A5

SIM VESSEL D

SIM VESSEL E

Herramienta Alarmas

A R N

Activas Histdrico Ajustes
10:
02/01/2014
10:33
02/01/2014

Datos profundidad perdidos mostrada =3

Sin Posicién mostrada

10:33

Perdida Rumbo mostrada 02/01/2014

R " 10:33
Perdida datos de viento mostrada 02/01/2014

Herramienta Satellite

DGPS )

~Estado———
Pos: 3D, WAAS

EPE: 12.8ft

HDOP: 0.700

SNR: 44.8

RAIM: Seguro
~Posicién \

N 33°48.5052'

W118°21.0173"

~Fuente GPS
GS70D/GNSS Ant...

= Configurar

Hay dos pestanas disponibles en este submenu:
Estado-Todos y Mensajes RX. Pulse la tecla
PAGE para cambiar de pestaia. La pestaia
Estado-Todos proporciona una lista de

blancos recibidos de AIS o SMSSM, ademas

de la distancia y la orientacién con respecto

a su embarcacion. La pestafna Mensajes RX
proporciona una lista de mensajes de texto
recibidos de otras embarcaciones con AlS que
le enviaron un mensaje dirigido o de difusién.

La pantalla Alarmas se usa para gestionary
controlar la funcion de la alarma. Pulse la tecla
PAGE para cambiar de pestana.

- La pestana Ajustes se usa para activar/
desactivar las alarmas y establecer limites.

- La pestaia Histérico muestra todas las alarmas
anteriores.

- La pestaia Activas muestra todas las alarmas
que siguen activas. La alarma desaparece de la
lista cuando la causa se corrige.

La pantalla Satellite (Satélite) proporciona una
visualizacion del estado de los satélites GPS

y los datos de correccién diferencial. Pulse la
tecla PAGE para cambiar a la pestaia de estado
DGPS.
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Herramienta Waypoints, Rutas y Tracks

Waypoints, Rutas, y Tracks AR N

Waypoints
Mostrar | Grabar | Nombre Color | Puntos
© Track001 [)

Waypoints, Rutas, y Tracks

Waypoints Tracks

Rutas

Nombre Iniciar Fin Etapa |Distancia (mi)
Route001 |001 003 2 [0.00
Muiovs D

Waypoints, Rutas, y Tracks

Waypoints RIS
Posicién

N 33°48,5053'
W118°21.0164'
N 33°48.5053'
W118°21.0164'
N 33°48.5053'
W118°21.0164'

X N 33°48.5058'

K mos W118°21.0164'

| Nuevo Waypoint...

Herramienta Registro de viaje

Registro de viaje (& R+ B
Viaje2 _Hoy
Activado pero por debajo del umbr

VIAJE hrs
0:00:00

VIAJE ft | DSTWTR ft
0.0

Trip log

TRPAVG mph | TRAMAX mph
0.0 0.0

Umbral (mph) 03.5]

Distancia Total 0.0t

Horas motor Cntr---hrs

Herramienta Sol y Luna

Sol yLuna (GMT -6:00) R+ M
4 ’ Fecha 12/17/2013

Posicin [N'33°48.5053' W 118°21.0164'

Sun/moon -
s

Salida Sol 8:52am
Ocaso Sol 6:47 pm

Salida Luna 7:28 pm
(Ocaso Luna 8:55am
Fase Lunar  100% Creciente|

Herramienta Estacion Mareas

Estacion Mareas ARt A
Informacion Estacién

% =
— No.: 0000 Colocar: ‘ ‘

Constantes armonicas

Tides

Ki-g° Ki-H.m. 05-g° 01-H.m.
__000/(__00.00)(__ 000/ 00.00

Correccion S.W.
fa Fa fe Fe |
—000)0.000) 000’ (0.000) |

(" Fijar ) (Guardar ) (Cancelar )

El submenu de la herramienta Waypoints, Rutas
y Tracks permite crear waypoints, rutas e iniciar
tracks. Al pulsar la tecla PAGE se cambia entre
las pestafias Waypoints, Rutas y Tracks.

En Registro de viaje puede comprobar la
distancia recorrida usando los dos medidores
de trayecto, asi como la distancia general en
la pagina Hoy. Para restablecerlos, resalte el
botén Reiniciar y pulse la tecla ENT. Cambie
de pestaia pulsando la tecla PAGE.

La herramienta Sol y Luna calcula la salida y la
puesta del sol y de la luna.

En la pantalla Estacién Mareas se calculan las
mareas en funcién de los arménicos de mareas
introducidos manualmente tomados del libro
de tablas de mareas del Almirantazgo britanico.
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Pagina de herramientas

Tiene distintas herramientas disponibles que le

ayudaran a manejar la unidad GN70. Para abrir la pagina
Herramientas, pulse la tecla MENU y despldcese hasta el
menu Herramientas y Ajustes. Pulse la tecla PAGE para
cambiar de la pestafia Ajustes a Herramientas. Mueva el
botén giratorio para resaltar el icono que desee y pulse

la tecla ENT para seleccionarlo. En el cuadro de didlogo
Herramientas se incluyen las opciones y herramientas que
no pertenecen a ninguna pantalla especifica. El cuadro de
didlogo de herramientas se abre sobre la pagina anterior.
Pulse cualquier tecla de acceso directo para salir o pulse la
tecla CLR para volver a la ultima pdgina activa.

Herramientas [R- L‘

ﬁ((@»%

AlS Alarmas  Satélites

zoin& R@e
tas, tracks  viaje Sol/lLuna

<

Mareas  Archivos

Herramientas Ajustes

Todos los elementos de los cuadros de didlogo de herramientas cuentan con un menu de
pagina que da acceso a las opciones disponibles para el elemento seleccionado.

A continuacién se muestra el mapa del menu Herramientas:

Pagina de herramientas | Manual de usuario e instalacion del GN70
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(4 Q))

Alarms

&

 Satellites .

Waypoints,
routes,
tracks

AIS (Informacion de las embarcaciones)

Estado-Todos

Proporciona una lista de todas las embarcaciones

que representan blancos AlS con su informacién
correspondiente si el GN70 esta conectado al
transpondedor AlS a través de la red NMEA 2000.

Si pulsa la tecla MENU aparecerd un cuadro de
didlogo que permite ordenar la lista en funcion
de los nombres, la distancia, la orientacién,

el estado, el tipo, el punto mas cercano de
aproximacion (CPA) y el tiempo al punto

mas cercano de aproximacion (TCPA) a otras
embarcaciones.

Mensajes Rx

Muestra una lista de mensajes de texto recibidos
de otras embarcaciones con la indicacion de
fecha/hora.

Alarmas
Activas
Lista de alarmas activas.
Historico
Lista de todas las alarmas anteriores con
indicacion de hora y la descripcion.

Ajustes

Lista de todas las opciones de alarma disponibles

en el sistema, con los ajustes actuales.

Satélites

Pagina de estado para los satélites GPS a la

vista. Puede activar o desactivar la correccion

de posicién diferencial del sistema de aumento
basado en satélites o SBAS (como WAAS o
EGNOS) usando el botén Configurar. Si hay mas
de una antena activa conectada al bus N2K,
puede controlar la fuente de posicion GPS desde
esta pantalla. Al pulsar la tecla PAGE cambiard a
la pestana de la pantalla de estado DGPS.

Waypoints/rutas/tracks

En esta pantalla puede ver el banco de datos
de waypoints, rutas y tracks. Si pulsa la tecla
PAGE varias veces ird cambiando a las pestanas
Waypoints, Rutas o Tracks.

En esta pantalla puede crear nuevos waypoints,
rutas o tracks, o editar los existentes. Si pulsa

la tecla MENU mientras esta en esta pantalla,
podra ir facilmente al waypoint seleccionado

o activar la ruta para seguir rutas o tracks
programados previamente.

Pagina de herramientas | Manual de usuario e instalacién del GN70

9:28 am

SIM VESSEL B

Status - All

0‘5/1 7/2013 ABC1234

5969 mi
154.8 °M

Rx Messages

EXAMPLE MESSAGE FROM VESSEL

SIM VESSEL C

SIM VESSEL D

0.0ft

5968 mi

SIM VESSEL E

154.8 °MPress for more|
5970 mi\@ptions.
154.8°M |- safe

lare

Perdida datos de viento borrada

Fondeo
Datos profundidad perdidos
borada

Sin Posicien borrada
Liegada
Datos profundidad perdidos
mostrada

Sin Posicién mostrada

/ [ 7Sin posicion diferencial
RALM
I-Agua somera
Agua Profunda,
Limite bajo velocidad de barco
X
Radio de waypoint

Cambio de viento real
Viento real alto
Viento real bajo

Perdida datos de viento 15:39

TS -

Estado
Pos: 3D, WAAS

RAIM: Seguro
Posicion

N 33°48.5052"
W118°21.0173'

Fuente GPS
GS70 D/GNSS Ant...

Posicién

* 88

N 33°48.5053"
d W 118°21.0164"
0.4 ft N 33°48.5053"
281.9°M W 118°21.0164"
0.41L N 33°48.5053"
281.9°M (W 118°21.0164'
2.9ft N 33°48.5058"
340.8°M W 118°21.0164"

Nuevo Waypoint...




Registro de viaje

Viaje 1/Viaje 2 Registro de viaje )
Muestra informacidn de viaje y motor, con @ Activado pero por debajo del umbs (FETFIGET)
Trip log opcién de reinicializacién para todos los campos S e

de datos. T Y PMTR g C
TRPAVG = mph ‘ TRPMAX = mph
Umbral (mph) ( 03.5]

Hoy Distancia Total 0.0ft

Muestra informacién de viaje y horas del motor et

para la fecha actual. Todos los campos de datos

se restablecerdn automaticamente al cambiar la

fecha.

9).) Soly Luna
Muestra la salida y la puesta de sol, y la salida SEFITEEIGROZE0D) )
Sun/moon y puesta de la luna en funcién de lafechay la - e e o

posicién introducidas.

Salida Luna 7:28 pm
Ocaso Luna 8:55am
Fase Lunar 100% Creciente|

Salida Sol 8:52am
Ocaso Sol 6:47 pm

. Mareas
, Muestra informacion de mareas para la estacion RN
P ., BANGKOK
Tides de mareas mas cercana a su embarcacion. 21/01/2014 Dia anterior &

Los armoénicos de la estacion de mareas

deben introducirse manualmente usando

la informacién de la estacion de la tabla de
referencia de mareas del Almirantazgo britanico.
Utilice el botén giratorio para desplazarse por
las horas.

Dia siguiente v

Procedimiento para afadir una nueva estacion de mareas: T 2 8
Informacién Estacién——————————————————————

1. Pulse la tecla MENU para abrir el menu rapido. vo: @ cooar | |

2. Seleccione el menu Herramientas y Ajustes y pulse la tecla R aménic
ENT. i Y i vl )
. ~ Ki-g®  Ki-H.m. 0;-g° Os-H.m.
3. Pulse la tecla PAGE para cambiar a la pestana 0o C_00.0) C_ 000 C_00.00
o CorreccionSW.————————
Herramientas. PR
, , . . (2000 "0.000) 000’ (0.000!
. Desplacese hasta Mareas usando el botdn giratorio. ) (o) ()

Pulse la tecla ENT.

Pulse la tecla MENU para abrir Cambiar estacién de mareas.
Pulse la tecla ENT.

. Resalte el campo Nueva estacién de mareas.

©® N v A

. Con el boton giratorio, desplacese hasta la parte superior del cuadro de didlogo e
introduzca el nimero de ID de la estacion, el nombre del lugar y las constantes armdnicas
tomadas del libro de estaciones de mareas del Almirantazgo britanico.

10.Resalte el botéon Guardar.
11.Pulse la tecla ENT.
12.Pulse la tecla CLR para salir.
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Red Ajustes

Fuentes...

;!-‘ Red Lista de dispositivos

Diagndsticos

Permite seleccionar Grupos Simnet...

los datos desde las
fuentes SimNet

22|

Factor de amortiguacion...
Calibracion velocidad...
NMEA2000

NMEA0183 Over MX612)B
NMEA0183 via Ethernet

Herramientas Ajustes

Configuracion del sistema

General

Cuando finaliza la instalacion del sistema GN70 o cuando se restablece la unidad a los
ajustes por defecto, es necesario realizar un procedimiento sencillo de configuracién de
la red para seleccionar la fuente de datos. Puede realizarlo en el encendido inicial. Una
serie de cuadros de didlogo le guiaran a través del proceso de configuracion. Si responde
afirmativamente pulsando la tecla ENT, se iniciara la seleccion automatica de la unidad
de antena. Si no configura el GN70 correctamente, el sistema de posicionamiento y
navegacion no funcionard adecuadamente.

En las instalaciones con mas de una unidad de visualizacién o de antena, es necesario
realizar la configuracién para asignar las antenas a las unidades de visualizacién. Esta
seccion le ayudard a realizar la configuracion adecuada.

Dialogo de menu rapido y sus submenus

Puede acceder a los ajustes de configuracién de red a través del menu rapido o de
Herramientas y Ajustesy, a continuacién, el submenu Red. A este didlogo se accede
pulsando la tecla MENU y seleccionando a continuacién el menu Fuentes de datos o
resaltando Herramientas y Ajustes y, a continuacién, Red.

Compds 4

Navegacion 4

) Posicién 3

Velocidad barco  »

Fuentes de datos... Viento real O

Ira... > Distancia ’

Profundidad 4

7" WpU/Ra/Trk... Sefial RTCM »

% Herramientasy Ajustes Correccién RTCM  »
Avanzado... )

Ajustes de red

La configuracion y la seleccién de las fuentes también puede realizarse en el menu Red.

Seleccion de fuentes de datos

Una fuente de datos puede ser un sensor o un dispositivo conectado a la red que
proporcione datos a otros dispositivos. Los datos pueden ser de diverso tipo, como datos
de posicién, datos de compds, datos de profundidad, etc.

Es necesario seleccionar la fuente al iniciar el sistema con varios dispositivos por primera
vez, si ha cambiado o sustituido cualquier pieza de la red de bus CAN o si hay disponible
una fuente alternativa para un tipo de datos determinado y no se ha seleccionado
automaticamente.

La primera vez que se enciende un grupo de productos de SimNet interconectados,

las fuentes de datos se seleccionan automaticamente a partir de una lista de prioridad
interna de SimNet. Si hay una fuente de datos conectada a SimNet después de encenderlo
por primera vez, sera esta la que se identifique y seleccione automaticamente si no hay ya
otra fuente de datos seleccionada para ese tipo de datos determinado.

Puede dejar que el sistema seleccione automaticamente las fuentes o configurar cada
fuente manualmente como se describe a continuacién.

Seleccion automatica

La opcion Seleccidén automatica buscara todas las fuentes de SimNet conectadas a la
red. Si hay mas de una fuente disponible para cada tipo de datos, el sistema sera el que
seleccione de forma automatica una opcién de la lista de prioridad interna.

La funcion de seleccidon automatica sirve principalmente para situaciones en las que

la situacion de seleccion automatica de fuente debe actualizarse porque la fuente
seleccionada no esta suministrando datos o se ha sustituido fisicamente por otra.
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[ MenuRapido 1.
Fuentes de datos... 2
Ira.. 3.

P Wpt/Rta/Trk...
% Herramientas y Ajustes 4.
5.

La actualizacién garantiza que las selecciones de fuente existentes son validas y se
mantienen. Las fuentes que faltan se intercambian automaticamente con una fuente
alternativa de la lista de fuentes disponibles para el tipo de datos determinado o bien se
selecciona la fuente de sustitucion.

Seleccion manual de fuentes
Puede seleccionar la fuente que prefiera de forma manual. Le serd de utilidad si tiene mas
de un dispositivo del mismo tipo (por ejemplo, varias unidades de antena GPS) en la red.

Las fuentes disponibles se enumeran como se muestra en el ejemplo siguiente. La fuente
activa se selecciona marcando la unidad preferida. Cada antena GS70 tiene un nimero de
serie (por ejemplo, T00E32#).

-

I Seleccion automitica | Group Simrad -]
Compés - —
Navegacién ey Simrad - G570 D/GNSS Antenna [100E324] @
Posicidn sl | G570 0/GNSS Antemna [100E284] |
Velocidad barco G570 D/GNSS Antenna [100E32¢] (| GS70 D/GNSS Antenna [100E21#] ()
\[,;|i§|t1;scri§al G570 D/GNSS Antenna [100E15#] (S70 D/GNSS Antenna [100DE6#] [ |,
Profundidad HS70-100 GPS COMPASS [4752604] |
Sefial RTCM >
Correcciéon RTCM  »

Avanzado...

Seleccidn de grupo

El GN70 puede usar antenas GPS o fuentes de datos que utilicen todos los demas
productos de la red N2K, o bien puede seleccionar fuentes especificas para el sistema
GN70.

Si Grupo se establece en “Simrad”, cualquier cambio en una fuente afectara a otros
sistemas de visualizacion en la red.

Si Grupo se establece en“None” (Ninguno), la fuente seleccionada se usara Unicamente
para esa unidad GN70 concreta.

Seleccion avanzada
La opcion Avanzado permite la seleccion automatica de las fuentes disponibles en la red.

Lista dispositivos
Desde la lista de dispositivos puede realizar las siguientes acciones:

- Mostrar todos los dispositivos SimNet y NMEA 2000 activos en la red mostrando la
descripcion del modelo y el niUmero de serie. Los dispositivos pueden ordenarse por
ID de modelo o niumero de serie.

- Mostrar informacion relativa al dispositivo, como el nombre, el fabricante, la version
de software, el nimero y el estado.

- Asignar un nombre ldgico al dispositivo que tenga sentido para el usuario, como
(Ant#1 o Ant. DEL., etc.).

- Ver datos procedentes del dispositivo.
- Obtener acceso a la pagina de configuracién del dispositivo.

Visualizacion de la lista de dispositivos
Pulse la tecla MENU.

Resalte Herramientas y Ajustes y, a continuacion, pulse el botén giratorio o la tecla ENT.
Desplacese hasta el icono Red y pulse la tecla ENT.

Desplacese hasta Lista de dispositivos y, a continuacion, pulse la tecla ENT. Se abrira la
lista de todos los dispositivos que estan en la red N2K.

Desplacese al dispositivo que desee (es decir, GS70, MXJB-Ch1, etc.) y, a continuacion,
pulse la tecla ENT para abrir la pantalla Informacion del dispositivo. Esta pantalla
muestra el modelo del dispositivo y los campos Nombre, Fabricante, Versidn de software,
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Direccién, S/N (numero de serie), Estado, etc.

6. Desplacese hasta el boton Datos y pulse la tecla ENT. Se mostrara la pantalla Lista de
datos para el dispositivo seleccionado.

7. Resalte el boton Cerrar y pulse la tecla ENT o la tecla CLR varias veces para salir.

Red Ajustes

Fuentes...
‘!‘ Red Lista de dispositivos
- Diagnésticos Lista de dispositivos
Permite seleccionar

los datos desde las 1D modelo N° Serie
fuentes SimNet GS70 D/GNSS Antenna 100E22#

MX612 Navigator 000001#
xms:g?gg — MX612 Navigator Este dispositivo|
ver " -
SWUP Software Upgrade o
NMEAQ183 via Ethern pgl GS70 D/GNSS Antenna - Device Informatlc
Device: G570 D/GNSS Antenna
Name: [ ] Data List

Manufacturer: Simrad

Data Type N: Val
Software Ver: 01100_E 1211 T0x000010¢ Tr— T |

Altitude 129 ft
Herramientas Ajustes Mozt SIS Course Over Ground |212.6 °M
il 2] Geoidal Separation |-34.4m
Sk B GPS Bestof Four ... 40.0
IEEneer 0 GPS FixType ED)
Status: oK

HDOP 0.800

PDOP 1.50

Position N 33°48.6176' W 118°20.9237'
Position Error 4.5m

Position Integrity  |Safe

Position Quality Dif. Fix

RAIM Safe

RAIM-Alt error 2778 m

Diagnosticos
La pagina Diagndésticos muestra los detalles de la red NMEA 2000/bus CAN.

Diagndsticos )
NMEA 2000 VDI
Estado del Bus: Bus On
Sobrecargas RX: 0
Sobrecostes RX: 0
Errores RX: 0
Errores TX: 0
Errores paquetes rdpidos: 1
Mensajes RX: 72145
Mensajes TX: 16205
Carga del bus: 3.4%

Opcién Descripcién

Indica si la red troncal esta funcionando. Si no se detectan datos,

Estado del Bus . - L
compruebe la alimentacion y las terminaciones.

Sobrecargas RX Un valor superior a 0 podria indicar que el software esta
demasiado ocupado y no puede mantener el ritmo de los
mensajes entrantes.

Sobrecostes RX

Errores RX Contadores de errores de la interfaz CAN. Aumenta cuando
hay errores en el bus CAN y disminuye cuando todo va
bien. Normalmente debera estar en 0. La alimentacién del
Errores TX bus se apaga cuando se alcanza 255. Realice las mismas
comprobaciones que para Estado del Bus) si se observa un
numero superior a 0.

Errores paquetes Errores detectados desde el encendido. Compruebe la red si
rapidos aumenta continuamente.
Mensajes RX Recuento de mensajes recibidos/transmitidos desde el
Mensajes TX encendido.

Carga de bus en tiempo real como porcentaje de la capacidad

Carga del bus

maxima.
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Grupos de SimNet

La funcion SimNet Groups (Grupos de SimNet) se usa para controlar los parametros de

Panla g | los ajustes, de forma global o en grupos de unidades. Es una funcién que se utiliza en
fa";i‘,f,fmmgmm[ﬁ embarcaciones de gran tamano, donde hay varias unidades SimNet conectadas mediante
= - la red. Al asignar distintas unidades al mismo grupo, la actualizacién de un parametro en
(oK) (Goncellor) , . .
una de ellas tendra el mismo efecto en el resto de los miembros del grupo.
La siguiente ilustracion muestra una red de tres unidades GN70 (dos en el puente y una
en un drea alejada). Las dos unidades del puente pueden pertenecer al mismo grupo,
(por ejemplo, el grupo 1), de modo que cuando se cambien los ajustes de la iluminacion
y amortiguacion en una de las unidades del puente, los ajustes de la otra pantalla GN70
también cambiaran. La tercera unidad GN70, situada en la ubicacién alejada y que no
pertenece al grupo 1, no se vera afectada.
.. A S P LLLL: |
| MAIN BRIDGE !
: GN70 CONTROL HEAD Group #1 :
I o o _ I
i c 1 Gs70 A i
1 n 1
| : Disply (i[9 |
H = H —— Units simrad_|- H
: H : H Damping (1 [+ :
| I Backight & ! ! ' Station  [Simrad |7 !
! St | : : ! |
il . q g !
i i
1 1
1 1
i |
| Backlight REMOTE STATION H
1| Simrad Group #2 |
i 1 MX610 J-Box i
’ ] i
1 J I
1 =
I Units simad - :
: Damping 2 ] :
H Aams simrad !
| (o [ I
= i
! 1
! 1
! 1
e a
Amortiguacion
Rumbo 1 La funcion Damping (Amortiguacién) controla la rapidez con la que se actualizan los
(.
Viento aparente [ ) valores de los sensores en la pantalla.
Vientoreal (N4 | . . L, . X ; .
Velocidad barco [ | Si se aumenta la amortiguacion, se aplica un mayor suavizado o calculo de la media de la
it —| velocidad de actualizacion de los datos en la pantalla.
|, . . .z . . .
Los ajustes de la amortiguacion se aplican a las unidades de SimNet que pertenecen a un

grupo de SimNet de amortiguacién concreto.

= Nota: si el factor de amortiguacion para el rumbo es elevado, el rumbo detectado puede
ser distinto a la lectura del rumbo mostrada en la pantalla cuando se usa la funcion de
captura del rumbo.
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Offset de la antena de compas D/GPS HS70/HS80/MX575C

La diferencia entre la linea de referencia del compas y la linea central de la embarcacién
se debe compensar. Esto puede hacerse de dos formas: girando fisicamente la antena de
compas de modo que se corrija este offset, o introduciendo un valor de offset mediante

el procedimiento que se describe a continuacion. El valor de offset se guarda en la unidad
de antena.

Procedimiento para la introduccion de un offset de rumbo:

1. Averigle la distancia entre la posicion de la embarcacidn con respecto a un objeto visible.
Utilice una carta o un chart plotter.

2. Gire la embarcacion para que la linea central de la misma se alinee con la linea de rumbo
que apunta hacia el objetivo.

3. Active el cuadro de didlogo de configuracion del dispositivo que se muestra mas abajo
pulsando la tecla MENU.

Desplacese hasta Tools and Settings (Herramientas y Ajustes) y pulse la tecla ENT.
Desplacese hasta el icono Network (Red) y pulse la tecla ENT.

Desplacese hasta Device List (Lista de dispositivos) y, a continuacion, pulse la tecla ENT.
Desplacese hasta Compass (Compas) y pulse la tecla ENT.

8. Resalte la unidad de compas GPS que se esté usando y pulse la tecla ENT.

9. El botdn Configure (Configurar) estara resaltado, pulse la tecla ENT.

10.Resalte el campo Offset y pulse la tecla ENT. Aparecera el teclado virtual.
11.Resalte (+) o (-) y pulse la tecla ENT.

12.Desplacese para introducir el offset y pulse la tecla ENT.

13.Introduzca el valor de offset usando el teclado virtual.

14.Resalte OK (Aceptar) y, a continuacién, pulse la tecla ENT.

15.Resalte el boton Close (Cerrar) y, a continuacién, pulse la tecla ENT.

16.Pulse la tecla de acceso directo HDG para salir.

Now s

Red Ajustes

Fuentes...
% Red Lista de dispositivos

S = bl Selaccidn automatica
ermite seleccionar g0 |

los datos desde las

fuentes SimNet Fa Compas 4

HS70-100 GPS COMPASS - Device configury A R+ )B

Cal ;s Config
Na"?gﬁ‘"’" Group [Simrad] -] Device HS70-100 GPS COMPASS
Posicion —

GS70 D/GNSS Antenna [100E32#]
GS70 D/GNSS Antenna [100E15#] (&
HS70-100 GPS COMPASS [475260#] (|

Velocidad b
Viento real
Distancia
Profundidad
Herramientas Sefial RTCM
Correccion RTCM
Avanzado... j

» Local Field () -

Field Angle (%) ---
Advanced Options
‘ Instance [100/

= Nota: asegurese de que tanto el rumbo del compds como el rumbo hacia el objeto se
indican en la misma unidad (magnética o geogréfica).
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Salida NMEA 0183 a través de TCP/IP (LAN)

La unidad GN70 tiene la capacidad de transmitir datos de salida NMEA 0183 a través del
puerto Ethernet (LAN). Puesto que en LAN no hay restricciones de ancho de banda, se
transmiten todos los mensajes NMEA que se muestran (consulte la tabla de mensajes
que aparece a continuacion). Los datos de las sentencias proceden de la fuente de datos
seleccionada.

Lista de mensajes NMEA que se admiten en LAN

Mensaje NMEA  Descripcion

GGA Datos de posiciéon del sistema GPS

GLL Posicion geogréfica

GSA GNSS DOP y satélites activos

GSV Satélites GNSS a la vista

GRS Residuos de alcance de GNSS

GBS Deteccion de fallos en satélites de GNSS
GNS Datos de posicién de GNSS

APB Sentencia de piloto automatico “B”

VTG Rumbo sobre el fondo y velocidad sobre el fondo
ZDA Fechay hora

DTM Formato de referencia (Datum)

RMC Datos especificos de GNSS minimos recomendados
AAM Alarma de llegada al waypoint

BOD Orientacion; origen a destino

MTW Temperatura del agua

XTE Error de cross-track

DBT Profundidad por debajo del transductor
VHW Velocidad del agua y rumbo

HDG Rumbo, desviacion y variacion

VLW Distancia recorrida en el agua

MWV Velocidad y angulo del viento

= Nota:la opcion de NMEA 0183 a través de LAN estd activada por defecto, por lo que no es
necesario que el usuario la active o desactive.

Salida NMEA 0183 a través del conversor AT-10

La unidad SIMRAD AT-10 es un conversor NMEA 2000 a NMEA 0183 de un solo canal
que permite emitir sentencias NMEA 0183 limitadas desde la unidad GN70. Este equipo
opcional puede emitir mensajes NMEA limitados (es decir, GLL, VTG, RMB, RMC y APB).
Para esta funcién no hay ninguna configuracién o control disponible.
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[ MenuRapido
Fuentes de datos...
Ira...

I Wpt/Rea/Trk...
% Herramientas y Ajustes

Red Ajustes
Fuentes...
Lista de dispositivos
Diagndsticos
Grupos Simnet...
Factor de amortiguacion...
Calibracién velocidad...
NMEA2000
NMEA0183 Over MX612)B
NMEA0183 via Ethernet

Herramientas Ajustes

Salida NMEA 0183 a través de la caja de conexiones

Esta funcidn solo es posible cuando hay una caja de conexiones MX610JB disponible en
la red N2K. La caja de conexiones MX610JB es un conversor NMEA 2000 a NMEA 0183.
Dispone de cuatro puertos de datos NMEA 0183 RS-422 que puede controlar el GN70.
Cuando el GN70 detecta la presencia de una caja de conexiones MX610JB, permite que el
usuario active y controle los mensajes NMEA en cada puerto. Limite ndmero de mensajes
NMEA a ocho por puerto.

Cuando una antena inteligente MX521A opcional se conecta a través de la caja de
conexiones (mediante los puertos 3 y 4), el usuario solo podra controlar los puertos 1y 2.
En esta situacion, los puertos 3y 4 apareceran en gris.

Para activar el puerto NMEA 0183, siga el procedimiento que se describe a continuacién:

1. Pulse la tecla MENU.

N

w

Mueva el botén giratorio para desplazarse hasta el menu
Herramientas y Ajustes y pulse ENT.

Desplacese hasta Red y, a continuacién, pulse ENT.

4. Desplacese hasta NMEA 0183 a través de caja de conexionesy Port 1 |
pulse ENT. Se mostrara una lista de los puertos disponibles. Port 2
Desplacese hasta el puerto que desee usar (por ejemplo, Port 1 [Puerto 1]) Port 3

y, a continuacion, pulse ENT para abrir la pantalla de didlogo Puerto X -
Configuracion del dispositivo.

Desplacese hasta el botén Sentencias de salida y pulse ENT para abrir la
ventana de didlogo Sentencias de salida NMEA 0183.

Desplacese hasta GPS y pulse ENT para ampliar la lista de mensajes NMEA
relacionados con el posicionamiento GPS.

Desplacese hasta el mensaje NMEA que desee (GGA, VTG, etc.).
Active la sentencia NMEA pulsando la tecla ENT para marcarla.

10.Pulse la tecla CLR para volver a la pantalla del cuadro de didlogo.

11.Resalte el boton Cerrar y pulse ENT.

12.Pulse cualquier tecla de acceso directo para salir.

NMEA0183 Output Sentences [& =

|41GPS

I GLL
] GSA

1 GSY

@
o
n

[ GBS
[_IGNS
[ VBW
[IVIG
(1 ZDA

25
=2

@Na‘\ﬁgalion
| >|Echo
-

blCamnace

Output rate GGA 1Hz (default)

-> Notas:

1.

El nimero de mensajes NMEA 0183 que pueden guardarse en la memoria de la caja

de conexiones MX610JB es de ocho (8) sentencias NMEA por puerto. Si se supera este
numero, los mensajes NMEA 0183 se seguirdn transmitiendo pero, si se desconecta la
alimentacién de la caja de conexiones, solo se guardaran las 8 primeras sentencias. La
novena sentencia y posteriores no estaran disponibles la préxima vez que se conecte la
alimentacién.

Si hay una antena inteligente NMEA 0183 conectada a la caja de conexiones (por
ejemplo, MX521A o MX575C), los puertos 3 y 4 se usaran para esta conexion. Estos
puertos aparecerdn en gris y no se usaran para la salida NMEA 0183.
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Lista de mensajes NMEA admitidos por la caja de conexiones

Clasificacion Mensaje NMEA  Descripcion

GGA Datos de posicion del sistema GPS

GLL Posicion geogréfica

GSA GNSS DOP y satélites activos

GSV Satélites GNSS a la vista

GRS Residuos de alcance de GNSS

GBS Deteccion de fallos en satélites de GNSS

GPS GNS Datos de posicion de GNSS

VBW Velocidad del agua/fondo doble
Rumbo sobre el fondo y velocidad sobre el

VTG
fondo

ZDA Fechay hora

DTM Formato de referencia (Datum)
Datos especificos de GNSS minimos

RMC
recomendados

AAM Alarma de llegada al waypoint

NAV BOD Orientacién; origen a destino

BWC Distancia y orientacién al waypoint

XTE Error de cross-track

DPT Datos de superposiciéon

SONDA )
VHW Velocidad del agua y rumbo
HDG Rumbo, desviacién y variacién
) HDT Rumbo, Real
Compas -
ROT Giro
THS Estado y rumbo real
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Funcion de varios Hz

Para las aplicaciones de navegacién que requieren una salida de datos de mas de 1
posicion por segundo, el GN70 puede configurar que la antena GS70y los puertos NMEA
de la caja de conexiones MX610JB emitan sentencias NMEA a posiciones de hasta 10 Hz.
Utilice el procedimiento de configuracion que se describe a continuacion para activar la
salida a varios Hz:

[ MenuRépido ' Configuracion de la antena GS70:
Fuentes de datos... . Pulse la tecla MENU.
Ira.. Seleccione Tools and Settings (Herramientas y Ajustes) y pulse ENT.

7 Wpt/Rta/Trk...
> Herramientasy Ajustes

Resalte el icono GPS y pulse ENT.
Seleccione Advanced (Avanzado) y pulse ENT.

vk W=

Seleccione Position update rate (Tasa de actualizacién de la posicion) y pulse ENT para
abrir el submenu desplegable.

6. Las posibles opciones son 1,5 o 10 Hz. Seleccione la velocidad deseada y, a continuacion,
pulse ENT.

7. Pulse la tecla CLR para volver al menu principal.

R Configuracion de los puertos del GN70:
g A&m\ @ | 1. Resalte el icono Network (Red) y pulse ENT.

‘ % & 2. Desplacese hasta el mend NMEA 0183 Over Junction box (NMEA 0183 a 0 Port 1
- ALY | través de caja de conexiones) y pulse ENT. Port 2
{’“] E : Se mostrard una lista desplegable de los puertos disponibles. 0
3. Desplacese hasta el puerto que desee usar (por ejemplo, Port 1 [Puerto 1]) Port 3

y, a continuacién, pulse ENT para abrir la lista de mensajes NMEA.
Desplacese hasta GGA y pulse MENU.
Seleccione 10 (para 10 Hz) y pulse ENT.

Red Ajustes

Fuentes...

;!; Red Lista de dispositivos
Diagndsticos

Permite seleccionar [T T=YT.

‘&’E:‘i‘;’iﬂsa‘: s Factor de amortiguacion...
Calibracién velocidad...
NMEA2000

NMEA0183 Over MX612 B
NMEA0183 via Ethernet

Repita los pasos 11-12 para otras sentencias NMEA que desee utilizar.

N o un ok

Pulse la tecla CLR o cualquier tecla de acceso directo para salir.

G570 D/GNSS Antenna - Configuracién Disf- Y uaR G

Configuracién

Dispositivo G570 D/GNSS Antenna
Activar WAAS/MSAS/EGNOS @

Frec actualizacion Pos (Hz
Filtro COG/SOG [MEDIUM -
Opciones Avanzadas

‘ Modelo 255/

Herramientas Ajustes
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Waypoints, rutas y tracks

Paneles de waypoints, rutas y tracks

Los paneles de waypoints, rutas y tracks permiten acceder a funciones avanzadas de
edicién y ajustes de todos estos elementos disponibles en el sistema.

Puede acceder a estas opciones de edicién y ajustes desde el menu de herramientas o

por medio de los botones de didlogo que aparecen cuando se ha seleccionado uno de los
elementos.

Waypoints, Rutas, y Tracks AR A Waypoints, Rutas, y Tracks Waypoints, Rutas, y Tracks AR

LOLELCN Rutas  Tracks Waypoints (UG Tracks [ Waypoints_ Rutas

Tcono| Nombre Distancia | Posicion Nombre | Iniciar Fin Etapa | Distancia (mi) Mostrar |Grabar |Nombre
003 Nueva Track...

0.4ft N 33°48.5053'
281.9°M | W 118°21.0164'
8 o 0.4ft N 33°48.5053'
281.9°M W 118°21.0164'

Q w 041 N 33485053
281.9°M W118°21.0764'

290 N 3348.5058'

X wos 340.3°M W 118°21.0164'

Nuevo Waypoint...

Waypoints

Un waypoint es una ubicacidn de la carta definida por unas coordenadas Unicas de latitud
y longitud. En el GN70 pueden crearse mediante los siguientes métodos:

- Guardando la posicién de la embarcacion
« Utilizando las coordenadas de latitud y longitud tomadas de una carta
« Con la medicion de distancia y rumbo

Ubicacion de waypoints

Guardado de la posicién de una embarcacién como waypoint

El método més sencillo para crear un waypoint es guardar la posicién de la embarcacion.
Esto se consigue con una pulsacion rapida de la tecla MOB. Con esta accién se guarda la
posicion de latitud y longitud en el siguiente nimero de waypoint vacio.

= Nota: la tecla MOB tiene dos funciones. Una pulsacién rapida guarda la posicién actual
de L/L en el siguiente waypoint vacio. Si mantiene pulsada la tecla MOB 3 segundos, se
guardara la posicién como MOB y se calculara la distancia y el rumbo a ese punto.

Creacion o ediciéon de waypoints

Puede crear (o editar) un waypoint mediante el procedimiento que se describe a
continuacion:

1. Pulse la tecla MENU para abrir el menu rapido.
2. Despléacese hasta Wpt/Rte/Trk... (Waypoint/Ruta/Track) y pulse la tecla ENT.

Waypoints, Rutas, y Tracks AR W

LGTEIICEN Rutas  Tracks
Tcona| Nombre Distancia | Pasicion

[EERTEEED
W 118°21.0164"

N 33°48.5053'
8 w W118°21.0164"

:z 003 . N 33°48.5053"

W 118°21.0164"

N 33°8.5058"
& mos W118°21.0164'

Nuevo Waypoint...

3. Mueva el botén giratorio para resaltar Nuevo waypoint.
4. Pulse la tecla ENT para abrir el cuadro de didlogo de waypoints.

- Nota: también puede pulsar la tecla MENU para abrir el submend, seleccionar Nuevo
para introducir un nuevo waypoint y, a continuacion, pulsar la tecla ENT.

Waypoints, rutas y tracks | Manual de usuario e instalacion del GN70 I 31



I Nuevo...
Ordenar  (Nombre [~
Eliminar todo
Eliminar todo poricono
Buscar...

Las coordenadas de posicién de L/L se copian en el campo Posicién del waypoint de un
nuevo waypoint.

Waypoints, Rutas, y Tracks (A~ B Waypoints, Rutas, y Tracks AR A
Waypoints Rutas _ Tracks
Icono| Nombre Distancia | Posicion Waypoint Posicion

Nuevo Waypoint en el barco
004 GE3°48.5058' W118°21.0159
N 33°48.5058' W 118°21.0159"
8o

=

5. Gire el botén para resaltar el campo de L/L del waypoint y, a continuacién, pulse la tecla
ENT. Aparecera el teclado numérico virtual.

6. Gire el boton para resaltar la flecha izquierda (o derecha), pulse el centro del botén para
mover el cursor al digito que desee modificar y, a continuacion, pulse ENT.

7. Modifique el numero por medio del botén giratorio y el teclado numérico virtual y, a
continuacion, pulse la tecla ENT. Hagalo para cada digito que desee modificar.

8. Cuando haya introducido todos los digitos, resalte el botédn OK'y, a continuacion, pulse la
tecla ENT para finalizar la introduccién de datos.

9. En esta pantalla también puede acceder a elementos como el color del simbolo, el
nombre del waypoint y otras opciones. El radio y la profundidad de la alarma pueden
introducirse en el cuadro de didlogo de opciones.

10.Desplacese hasta el boton Guardar y pulse la tecla ENT para guardar la informacion.

- Nota: pulsar el centro del botén giratorio supone la misma accién que pulsar la tecla ENT.

Ajustes de la alarma de waypoints
Puede establecer un radio de alarma para cada waypoint individual que cree.

1. Enlatabla de menu de waypoints, resalte la pestaia con el titulo de waypoint y pulse el
centro del botén giratorio.

2. En el mend Editar waypoint, desplacese a la secciéon Radio de alarma, reséltela y pulse la
tecla ENT.

3. Con el teclado virtual, use el cursor para modificar cada digito. Puede ir de 00 a 99. Haga
clicen el botén Guardar.

- Nota: para que suene una alarma cuando la embarcacion alcance el radio establecido, la
alarma del radio de waypoint debe activarse en el panel de alarma.

Eliminacion de waypoints
Puede borrar waypoints con el comando de menu Borrar todo o bien borrar un grupo
especifico de waypoints con Borrar todos por simbolo en el cuadro de didlogo del menu.

- Nota: los waypoints que se usan en una ruta activa no se eliminaran.
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Waypoints, Rutas, y Tracks A R+

Waypoints m Tracks

Nombre | Iniciar Fin Etapa | Distancia (mi)
Route001 1001 003 2 0.00
NuevaR...

Waypoints, Rutas, y Tracks A r+ B
Waypoints Tracks

NuevaR...

Rutas

Una ruta estd compuesta por una serie de waypoints introducidos en el orden en que
quiera navegar hacia ellos.

Puede crear una ruta en el panel Rutas como se describe a continuacion:

Creacion de una ruta nueva
Pulse la tecla MENU para abrir el menu rapido.

Desplacese hasta Wpt/Rte/Trk... (Waypoint/Ruta/Track) y pulse la tecla ENT.
Pulse la tecla PAGE para seleccionar la pestaia Rutas.

P wnN =

Pulse la tecla MENU para abrir el cuadro de didlogo. Este paso permite editar, crear o
buscar una ruta, o borrarlas todas.

v

Seleccione Nueva, resalte Crear en las opciones de la lista de rutas y pulse la tecla ENT.

o

Mueva el botdn giratorio para resaltar el campo Nueva ruta.

N

Use el teclado virtual para escribir el nombre de la ruta si es necesario. Pulse el botén
giratorio para activar/desactivar la opcién de visualizacion.

8. Esta opcion le llevara a la pantalla Plot (Gréafico) para mostrarle la posicidén actual y el
punto de la ruta.

9. Resalte Guardar y pulse la tecla ENT (o resalte el botén Cancelar si desea cancelar la
introduccion de datos).

Adicion de waypoints a una ruta

Pueden afadirse waypoints a una ruta existente mediante el procedimiento que se
describe a continuacion:

Pulse la tecla MENU para abrir el menu rapido.

Resalte el menu Wpt/Rte/Trk... (Waypoint/Ruta/Track).

Pulse la tecla ENT.

Pulse la tecla PAGE para cambiar a la pestaia Rutas.

Resalte la ruta que desee modificar.

Pulse la tecla ENT.

Con el botdn giratorio, mueva el resaltado a la tabla de rutas.
Pulse la tecla ENT.

9. Desplacese al nimero de ruta donde desee anadir el waypoint.
10.Pulse la tecla MENU.

11.Desplacese a Insertar y, a continuacion, pulse la tecla ENT.
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12.Seleccione el nimero del waypoint que desea afadir del banco de waypoints o cree uno
nuevo.

13.Pulse la tecla ENT.

14.Pulse la tecla CLR para salir de la tabla.

15.Resalte el boton Guardar y, a continuacion, pulse la tecla ENT.
16.Pulse cualquier tecla de acceso directo para salir.

Para buscar una ruta
1. Enla tabla Waypoints, Rutas y Tracks, pulse la tecla PAGE para resaltar la pestaia Rutas.

2. Pulse la tecla MENU vy, en la lista del menu, desplacese hasta Buscar y pulse la tecla ENT.

3. Enlaventana Buscar en embarcacién-ruta, resalte el campo del nombre y pulse el botéon
giratorio. Use el teclado virtual para introducir el nombre de la ruta que necesite.

4. Resalte el boton Enter (Intro) del teclado y pulse el botdn giratorio. El resultado de la
busqueda aparecera en la tabla que aparece a continuacién.

5. Resalte la ruta deseada y pulse la tecla MENU para editar o iniciar la ruta.
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Inicio de una ruta
Pulse la tecla MENU para abrir el menu rapido.

Desplacese hasta Wpt/Rte/Trk... (Waypoint/Ruta/Track) y pulse la tecla ENT.

Pulse la tecla PAGE para cambiar a la pestafna Herramientas.

Desplacese al icono Waypoints, rutas y tracks y, a continuacién, pulse la tecla ENT.
Pulse la tecla PAGE para seleccionar la pestaia Rutas.

Pulse la tecla MENU.

Seleccione Nueva, resalte Crear en las opciones de la lista de rutas y pulse ENT.

La tabla Ruta mostrara los detalles de los nombres de las rutas. Use el botén giratorio
para resaltar la tabla y pulselo.

Desplacese y seleccione una ruta, y pulse al tecla ENT.

10.En la ventana Editar ruta, se muestran los detalles de la ruta (etapas, waypoints, distancia

y orientacion).

11.Mueva el botdn giratorio para resaltar el botén Iniciar y pulse ENT.

12.Seleccione Hacia delante o Hacia atrds y, a continuacion, pulse ENT.

A

O bien, use el menu rapido

En la pantalla principal, pulse la tecla MENU para abrir el menu rapido.

Desplacese hasta Ir ay pulse la tecla ENT.

En el submend, elija Ruta.

En el menu Seleccionar ruta, desplacese hasta la ruta necesaria y pulse la tecla ENT.

Aparecera el mensaje Iniciar ruta, donde podra seguir una ruta hacia delante, hacia atras
o cancelarla. Resalte la accién que desee y pulse el botén giratorio.

Tracks

Un track es una presentacion grafica del recorrido historico de la embarcacion, que
permite revisar los puntos a los que se ha navegado.

El sistema se configura de fabrica para que registre un track de forma automatica. El
sistema continuard registrando el track hasta que la longitud de este alcance el ajuste
maximo de puntos de track. A partir de entonces, comenzara a sobrescribir los puntos del
track mas antiguos.

La funcidn de registro automatico puede desactivarse desde el panel Tracks, tal como se
describe mas adelante en esta seccién.

Creacion de un nuevo track

En el cuadro de didlogo Ajustes de tracks, que se describe a continuacién, pueden
definirse los ajustes de los tracks y comenzar a registrar un nuevo track.

Ajustes de tracks

El track esta compuesto por una serie de puntos de track conectados por segmentos de
linea cuya longitud depende de la frecuencia de registro del track.

Puede seleccionar entre ubicar los puntos de track en funcién de ajustes de tiempo o
distancia, o permitir que el sistema GN70 coloque un waypoint automaticamente cuando
se registre un cambio de rumbo.

- Nota: la opcidn Tracks solo estara visible si se ha activado en los ajustes de carta.
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Tracks Ajustes

I/ﬁ Tracks Tipo de registro

Distancia
Permite que los Periodo de tiempo
puntos de track
sean grabados con
un intervalo de
tiempo fijo,
intervalo de
distancia fijo o con
una frecuencia fija

Distancia
Tiempo

Herramientas Ajustes
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Configuracion de tracks

Use el procedimiento que se describe a continuacién para configurar la funcién de tracks:

. Pulse la tecla MENU.

2. Desplacese hasta Tracks y pulse la tecla ENT.
Mueva el botén giratorio para resaltar Tipo de registro y, a continuacion, pulse el boton

N
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giratorio.
Seleccione Automatico, Distancia o Tiempo y pulse la tecla ENT.

Si la seleccion es Distancia, para modificarla siga las instrucciones que aparecen a
continuacion.

+ Resalte Distancia y, a continuacion, pulse la tecla ENT.

«  Con el teclado virtual, introduzca un valor numérico para la distancia. Use la flechas
para desplazarse por el teclado virtual. Puede ir de 000 a 115,07.

Si la seleccién es Tiempo, para modificarlo siga las instrucciones que aparecen a
continuacion.

+ Resalte Tiempo y, a continuacion, pulse la tecla ENT.

« Elija el intervalo de tiempo (seg./min.) de la lista del menu, mueva el botén giratorio
hacia la derecha, resalte la opcién que desee y pulse el botdn.

Pulse la tecla CLR para salir.

Para editar un track

Use este procedimiento para modificar los tracks:

Pulse la tecla MENU.

Desplacese a Wpt/Rte/Trk (Waypoint/Ruta/Track).

Pulse la tecla ENT.

Pulse la tecla PAGE para cambiar a la pestafia Tracks.

Desplacese al track que desee.

Pulse la tecla MENU.

En el submend, elija la opcion Editar y, a continuacion, pulse la tecla ENT.

En la ventana Editar track, mueva el botdn giratorio y resalte los campos para
modificarlos.

Para cambiar el nombre del track, resalte el campo del nombre, pulse el botén giratori
use el teclado virtual para introducir el nuevo.

10.Resalte el boton Enter (Intro) en el teclado cuando termine y, a continuacion, pulse la

tecla ENT.

11.Para eliminar/mostrar o registrar un track, desmarque/marque la seleccion.

oy

12.Personalice la visualizacion del track, mueva el botén giratorio para mostrar el graficoy,

en la cuadricula, seleccione el color del track.

13.Introduzca la descripcion del track, pulse la tecla ENT y use el teclado virtual para

introducir datos alfanuméricos. Use el boton Enter (Intro) para salir.

14.Resalte Crear ruta para activar el track.

15.Resalte el botdn Iniciar y, a continuacion, pulse la tecla ENT para iniciar la ruta.

16.Seleccione si desea ir hacia delante o hacia atras y, a continuacion, pulse la tecla ENT.

17.En la parte inferior de la ventana, puede borrar, mostrar, guardar o cancelar la

modificacion.

- Nota: Mostrar mostrara la pantalla del grafico.

Hwh =

Para cambiar, pulse la tecla ENT en la ventana Editar track.

Para anadir un nuevo track
Pulse la tecla MENU.

Resalte Wpt/Rte/Trk... (Waypoint/Ruta/Track) y pulse la tecla ENT.
Pulse la tecla PAGE y vaya a la pestaia Tracks para ver una lista de tracks.

Mueva el botdn giratorio para resaltar la linea de track identificada como Nuevo track y
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pulse la tecla ENT (o para realizar la misma funcion, pulse la tecla MENU y despléacese
hasta Nuevo).

En la ventana Nuevo track, resalte el campo, pulse el botdn giratorio y use el teclado
virtual para introducir el nombre.

6. Pulse el boton Enter (Intro) en el teclado cuando termine.

Para eliminar/mostrar o registrar un track, desmarque/marque la seleccion.

Personalice la visualizacion del track, mueva el botén giratorio para mostrar el graficoy,
en la cuadricula, seleccione el color del track.

Introduzca la descripcidn del track, pulse la tecla ENT y use el teclado virtual para
introducir datos alfanuméricos. Use el botén Enter (Intro) para salir.

10.En la parte inferior de la ventana, puede guardar o cancelar la introduccion de datos.
11.Pulse la tecla CLR para salir.
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Para buscar un track

Pulse la tecla MENU.

Resalte Wpt/Rte/Trk... (Waypoint/Ruta/Track) y pulse la tecla ENT.

Pulse la tecla PAGE y vaya a la pestaia Tracks para ver una lista de tracks.
Pulse la tecla MENU.

En el submend, elija la opcién Buscar y, a continuacion, pulse la tecla ENT.

En la ventana Buscar en embarcacion-track, resalte el track de la lista.

Pulse la tecla MENU, desplacese hasta la opcién Mostrar y pulse la tecla ENT.

El track seleccionado aparecera en la pantalla del grafico.

Waypoints, Rutas, y Tracks ) N P

. - —
Waypoints Rutas Edit...
New...

Mostrar | Grabar | Nombre Nuevo... .
Nueva Track... Ajustes » Logging type n
Eliminar todo Distance 1.15 mi
. Busaar... Time period  (5sec [+
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[ Menu Répido |
Fuentes de datos...
Ira...

P Wpt/Rta/Trk...
% Herramientasy Ajustes >

3 Plotear

3 Plotear ]
Cancelar navegacion

Reiniciar desde aqui

Ira...
# MOB 4
&) Mostrar opciones  *

£ AIS ,
P Wpt/Rta/Trk...

9, Ajustes...

Navegacion con el GN70

La funcién de navegacion le permite navegar hacia un waypoint, a lo largo de una ruta
predefinida o a una nueva coordenada de latitud/longitud.

Menu Ir a
Puede iniciar la navegacién a cualquier waypoint o ruta desde la pantalla NAV por medio
del menu Ir a, que se muestra pulsando la tecla MENU.

Nota: cuando el GN70 inicia la navegacién, se indicaran en la pantalla NAV los limites de
cross-track.

Navegacion por una ruta
Para iniciar la navegaciéon por una ruta, pulse la tecla NAV, a continuacién, pulse la tecla
MENU y, por ultimo, active el menu Ir a y desplacese hasta Ruta.

Select Route

Route001

2) Adelante o atras

D (7)) ()

)

Cuando se inicia la navegacion por la ruta, el menu Ir a se amplia y muestra opciones para
omitir un waypoint o para reiniciar la ruta desde la posicion actual de la embarcacioén.

Cancelacion de la navegacion
Puede cancelar la navegacién desde el menu Ir a. Pulse la tecla MENU una vez para abrir
el menu rapido. Seleccione Cancelar navegacién y pulse la tecla ENT.
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Panel de ajustes de navegacion

Navegacion Ajustes

Método [Loxodrdmica

Navegacion Radio de llegada 0.1 mi
Limite XTE 0.1 mi
Permite que la unidad Alarma de llegada ]
calcule las rutas de : I —
veraTi T Sist.Coorde... |Grados/Minute ~ |
en calculos Datum...
ortodrgmicos o Variacin M... (Auto
loxodrémicos. ‘
Ortodrdmica es la

distancia mds corta.

Loxodrémica es un

rumbo constante.

Herramientas Ajustes

Método de navegacion
Hay distintos métodos disponibles para calcular la distancia y la orientacion entre dos
puntos cualquiera en una carta.

La ruta Ruta ortodrémica es el camino mas corto entre dos puntos. Sin embargo, si

quiere recorrer dicha ruta, seria dificil gobernar manualmente pues la orientacién estaria
cambiando constantemente (excepto en caso de norte franco o sur franco, o a lo largo del
ecuador).

Las Loxodromias son tracks de rumbo constante. Es posible desplazarse entre dos

ubicaciones usando el célculo de Loxodromias pero, por lo general, la distancia recorrida
serad mayor que si se usa Ruta ortodrémica.

Limites de la alarma de gobierno

Radio de llegada /

Establece un circulo invisible alrededor del waypoint de destino.

Se considera que la embarcacién ha llegado al waypoint cuando se
encuentra dentro del circulo.

Limite XTE (fuera de rumbo) /

Este pardmetro define la distancia aceptada de offset de la
embarcacion con respecto a la etapa. Se activara una alarma en caso
de que la embarcacion se aleje mas de este limite.

Alarma de llegada

Si se activa la alarma de llegada, se emitird una alarma cuando la
embarcacion alcance el waypoint o se encuentre dentro del radio de
llegada.

Variacién magnética

La variacion magnética es la diferencia entre el rumbo verdadero y el magnético, y tiene su
origen en la distinta ubicacion del polo norte geogréfico y el magnético. Los accidentes del
terreno, por ejemplo, depdsitos de hierro, también pueden alterar el rumbo magnético.

La variacion magnética se aplica para navegar en el modo de rumbo verdadero.

En el modo Auto, el sistema convierte el norte magnético en el norte verdadero.
Seleccione el modo manual si desea introducir un valor especifico de variacion magnética
local.

Datum (Formato de referencia)

La mayoria de las cartas impresas tienen el formato WGS84, que también se utiliza en el
sistema del GN70. Si las cartas impresas de las que dispone estan en otro formato, puede
cambiar los ajustes del formato de referencia seguiin sea necesario para que coincidan con
las cartas impresas.
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Sistema de coordenadas

Es posible utilizar varios sistemas de coordenadas para controlar el formato de las
coordenadas de longitud y latitud que se muestran en los paneles de posicién y trazado.

Paneles de navegacion
Los paneles Navegacion y Posicion se usan para mostrar informacién cuando navega.

Panel NAV

Barra de estado

‘Waypoint
de destino
|[oTD mi | BTW SMYTTD hrs i
Datos por f 4 20 263 0 05 02
navegacién'\ 506G mph | COG SN ETA
\ 500 | 263 |10:09:47 am
0.75mi ‘ ‘ 0?5m|

\
* Limite
de XTE

Embarcaaon Llnea de rumbo

Campos de datos
El panel NAV/Steer (Navegacion) ofrece la siguiente informacion:

Rumbo Rumbo del compds real o magnético

Barra de estado Muestra la situacién del GPS, RAIM y la alarma
Nombre/N.c del WPT Identificacion del waypoint de destino

DTD Distancia al destino

BTW Rumbo al waypoint

SOG Velocidad sobre el fondo

COG Rumbo sobre el fondo

TTD Tiempo hasta destino

ETA Hora estimada de llegada al siguiente waypoint
STEER Rumbo a gobernar hacia el préximo waypoint

Linea de rumbo

Al navegar por una ruta, la linea de rumbo muestra el rumbo planeado de un waypoint al
siguiente.

Al navegar hacia un waypoint (MOB o posicién de latitud/longitud especifica), la linea de
rumbo muestra el rumbo planeado desde el punto donde se inici6 la navegacién hasta el
siguiente waypoint.

Simbolo de embarcacion
El simbolo de embarcacién indica la distancia y orientacién relativas al rumbo deseado.

Limite de fuera de rumbo
Si el XTE excede el limite de fuera de rumbo definido, aparecera una flecha roja para
indicar la distancia desde la linea de track.

Si la alarma de fuera de rumbo estd activada y el XTE excede el limite de fuera de rumbo
definido, la alarma se disparara.
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Panel de posicion

La pantalla POS proporciona la mayor presentacion de las coordenadas actuales de
latitud/longitud. También muestra el rumbo sobre el fondo (COG) y la velocidad sobre el
fondo (SOG), asi como la fecha y la hora UTC. Puede configurar la hora local con el formato
de 24 horas o AM-PM.

N 33°48.5061" N 25°45.1116'
W 118°21.0162' W 80°07.6450'

- Al 4 09:11:30 SAG necoe  Kn M COG Aecoe °) 3:00:55 o)
0-0 136-7 02/01/2014 U
‘ 2 /SimulalTng\

Informacidn de posicién GPS S0G/C0G con el nombre de la fuente indicado

Campos de datos

Rumbo Rumbo del compas real o magnético

Barra de estado Indica la situacién del GPS, RAIM y la alarma

GPS Posicion en coordenadas de lat. y long. (hay disponibles otros
formatos de coordenadas)

Hora UTC o local

Fecha MM/DD/AAAA

SOG Velocidad sobre el fondo (nudos)

COG Rumbo sobre el fondo (real o magnético)

- Nota: el campo COG/SOG indicara la fuente de datos si le asigna un nombre alfanumérico
de cinco caracteres al dispositivo que usa para la posicion y el rumbo (es decir, SOG xxxxx
Kn 'y COG xxxxx M) (vea la imagen anterior).

El GN70 puede mostrar los datos de latitud y longitud en distintos formatos de
coordenadas. Para cambiar el formato de L/L:

Pulse la tecla MENU para abrir el menu rapido.

Desplacese hasta Herramientas y Ajustes y pulse la tecla ENT.

Desplacese hasta Navegacion y pulse la tecla ENT.

Desplacese hasta Sistema de coordenadas (el ajuste por defecto es Grados-Minutos).
Pulse la tecla ENT para que aparezcan las distintas opciones.

Desplacese hasta el formato de L/L que desee.

Pulse la tecla ENT para confirmar la seleccion.
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Pulse la tecla de acceso directo POS para verificarlo.

Navegacion Ajustes

Método [Loxodrémica -]
Navegacién Radio dellegada 0.1mi
Limite XTE 0.1 mi
Permite que la unidad Alarma de llegada @]

calcule las rutas de 5 « - 3
T e Sist.Coorde... [Grados/Minuto|-|
en célculos Datum...
ortodrémicos o Variacién M... (Auto
loxodrémicos. :
Ortodrémica es la

distancia mds corta.
Loxodrémica es un
rumbo constante.

Herramientas Ajustes
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3

Ir a... Velocidad barco  *

™ Wpt/Rta/Trk... Viento real v

9, Herramientasy Ajustes D'Stanﬂé 4

. ; Profundidad >

Procedimiento de seleccién manual: Sefial RTFM v

. Pulse la tecla MENU. Correccion RTCM_ »
Avanzado...

. Resalte la opcidn Fuentes de datos.
. Pulse la tecla ENT.
. Resalte Compas y, a continuacion, pulse la tecla ENT.

Pantallas HDG

Hay dos pantallas de rumbo (HDG1y HDG2). La pantalla HDG1 muestra el compds
analogico con la lectura digital del rumbo en el centro, mientras que la pantalla HDG2
muestra la informacién digital de los campos HDG, ROT, PITCH, ROLL y YAW (rumbo, giro,
cabeceo, balanceo y guifiada). Los datos de HDG solo son validos si hay disponible una
antena de compas GPS u otra fuente de rumbo a través de la red N2K. Puede alternar
entre las pantallas HDG1 y HDG2 pulsando la tecla de acceso rapido HDG una o dos veces.

HDG °M
B .
GIRO °/seg [ CABECEO
ESCORA S JVIRAJE
Pantalla HDG1 Pantalla HDG2

Menu rapido

Menu rapido Descripciéon

Permite seleccionar la fuente de datos de rumbo y posicion

Fuentes de datos e .
que se utilizardn en la pantalla y durante la navegacion.

Ira Permite navegar a un waypoint, ruta o coordenada.
Wpt/Rte/Trk Acceso directo a Herramientas => menu Wpt/Rte/Trk.
Herramientas y Ajustes Abre la pagina de menu principal.

Seleccion de la fuente de datos

Hay dos métodos para la seleccion de la fuente de datos: el automatico y el manual. En

el modo Seleccion automdtica, la fuente de datos del compas se selecciona segun la
disponibilidad de datos de rumbo en la red N2K. El modo Seleccion automdtica garantiza
que el GN70 elegira la fuente de datos dptima para todas las funciones que aparecen en
el submenu a continuacidn. Si fuera necesario anular esta funcién automatica, el usuario
puede cambiar manualmente la seleccién individual mediante el procedimiento que se

describe a continuacion.
1 Seleccién automatica |

- ; Compas
Menu Rapido Navegacion
Fuentes de datos... Posicidn

. Pulse la tecla ENT para cambiar el grupo (si no hay ninguno seleccionado) a SIMRAD, para

todos los productos SIMRAD.

6. Resalte la fuente que desee y, a continuacion, pulse la tecla ENT.

. Repita este proceso para Navegacion, Posicidn, Velocidad barco, etc. cuando sea

necesario.

. Cuando la seleccion haya finalizado, pulse la tecla CLR o cualquier tecla de acceso directo

(NAV, POS, etc.) para salir.
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Seleccion avanzada de fuentes de datos

Si selecciona el ajuste Avanzado, se abrird la lista de fuentes de datos detectadas en la red
N2K. Puede realizar la seleccién manual desplazandose a la fuente deseada y pulsando la
tecla ENT para activarla. Puede salir en cualquier momento cuando finalice la seleccién
pulsando una de las teclas de acceso directo.

Seleccionar Fuente de Datos

[»|Todos los datos (Simrad)

|4|Barco
(> Fecha UTC (Simrad)
(>/Hora UTC(Simrad)
[»|Tasa combustible (Global)
[»|Consumo combustible GPS (Global)
'>|Motor
[>| Registro/Temporizador

Control de la referencia de rumbo

Puede cambiar la referencia de rumbo entre TRUE (Real) y MAGNETIC (Magnético)
mediante el procedimiento que se describe a continuacion:

Pulse la tecla MENU.

Desplacese hasta Herramientas y Ajustes y pulse la tecla ENT.

Desplacese hasta el icono Unidades y pulse la tecla ENT.

Desplacese hasta Heading (Rumbo) y pulse la tecla ENT.

ElijaT (True, Real) o M (Magnetic, Magnético) y, a continuacion, pulse la tecla ENT para
confirmar la seleccion.

Pulse cualquier tecla de acceso directo para salir.
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Uso de AIS (PLOT)

Si hay conectado un transpondedor AlS de SIMRAD o un dispositivo transceptor DSC a

la red NMEA 2000, el GN70 puede mostrar informacion de blancos AlS en la pagina AlS.
También puede ver mensajes y la posicion de dispositivos DSC que transmiten dentro del
rango de cobertura. Si no hay ninguno disponible, la pantalla del plotter puede mostrar
los waypoints, las rutas y los tracks. Puede alejar la vista moviendo el botén giratorio
hacia la izquierda y acercarla moviéndolo hacia la derecha. Los blancos AlS se pueden
superponer en la pantalla del plotter. Son una herramienta importante para navegar con
seguridad y evitar colisiones.

Puede definir alarmas que le avisen en caso de que un blanco se acerque demasiado o se

pierda.
506 kn |COG °M|HDG °M |DEPTH ft| TIME  |DATE 1 3 Plotear B | DEPTH ft| TIME [ &
0_0 076.5 | 188.3 | === | 100s07am | 08r07/201 Ira.. ——— | 100549 am
7 , , ‘,5) XMOB ’ E 3
vt 5 5 € Mostrar opciones  * I
B = £ AIS »
™ Wpt/Rta/Trk... 340
| A . % Ajustes...
- /7
3340 33 5%?% ®15.0mi
20mi
Embarcaciones AlS en la pantalla AlS/PLOT (AIS/GRAFICO) Grdfico AlS con menti rdpido

Simbolos de blancos
El sistema GN70 usa los simbolos de blancos que se muestran a continuacién:

Simbolo Descripciéon

J Blanco AlS parado (inmovil o fondeado).

{% Blanco AIS mévil y seguro con linea de extensién de rumbo.

Un blanco se define como peligroso en
Blanco AlS peligroso, funcion de los ajustes de TCPA y CPA.
ilustrado con linea gruesa. | Consulte “Definicion de embarcaciones

peligrosas”en la pagina 45.

Cuando no se hayan recibido sefales dentro
de un limite de tiempo, se definird un blanco

) como perdido.
& Blanco AlS perdido. i o
El simbolo de blanco representa la dltima

posicién valida del blanco antes de que se
perdiera la recepcién de datos.
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Visualizacion de la informacion sobre blancos AlS

Lista de blancos AlS

La lista de blancos AIS puede mostrarse mediante
el procedimiento que se describe a continuacion:

Pulse la tecla de acceso directo AlS.

Pulse la tecla MENU para abrir el menu rapido.
Con el botdn giratorio, desplacese hasta Ajustes.
Pulse ENT.

Pulse la tecla PAGE.

Desplacese hasta AlS.

Pulse ENT de nuevo para mostrar la lista.

Para salir, pulse la tecla CLR varias veces o cual-
quier tecla de acceso directo.

Seleccion de blancos AlIS

Visualizacién de la informacion sobre todos los
blancos AIS

Se puede acceder a la informacion detallada

de un blanco AIS mediante el procedimiento
anterior (pasos 1-7) y, a continuacion:

Con el botdn giratorio, desplacese hasta el blan-
co AlS que desee.

Pulse la tecla ENT para mostrar detalles de la
embarcacién que representa el blanco.

Pulse cualquier tecla de acceso directo para salir.

Alarmas de embarcacion

Puede definir varias alarmas que le avisen si un
blanco se encuentra dentro de los limites de
alcance predefinidos o si se ha perdido.

Embarcacion
peligrosa

Estado - Todos

Nombre

5969 mi
154.8 °M

Mensajes RX

Tipo
Estado

5969 mi |- AIS
SIM VESSEL B 154.8°M |- safe
5968mi  |0.0ft ALS
SIM VESSEL € 154.8°M |- safe
SIMVESSELD 2208 mi X
154.8 oM Press for more
5970 mi loptions.
SIM VESSEL E 154.8°M |- safe

AIS Vessel Details
SIM VESSELA (MMSI: 366771124)

Callsign: ~ ABC1234
IMO: 123

AIS Class: A

Type: Unknown
Length (ft): 40.0
Beam (ft): 20.0

Status:
NavStatus:
Draught (ft):
Latitude:
Longitude:
Accuracy:
ROT (°/s):
SOG (mph):
COG (°M):

Bearing (°M):
Distance (mi):
CPA (mi):
TCPA (hrs):
Relative speed (mph): 29.9
Relative course (°M): 144.5

154.8
5969

Destination:
ETA:

Heading (°M):

Safe

Under engine
32

N 25°45.0928"
W 80°07.0921'
High (10m)
0.0

17.3

194.5

194.5

MIAMI
10/04/2008 12:00

Close

Alarmas

Activas  Histdrico

Agua Profunda
Fondeo
Limite hajo velocidad de barco

ID de alarma Descripcién

Controla si se activara una alarma cuando una embarcacién
entre en los limites CPA o TCPA predefinidos. Consulte
“Definicion de embarcaciones peligrosas”en la pagina 45.

- Nota: la casilla de verificacion controla si se muestra la ven-
tana emergente de alarma y si suena la sirena. Los valores
CPA y TCPA establecen los parametros segun los cuales una
embarcacion se considera peligrosa, independientemente
del estado de activacion.

Embarcacion AlS

Establece la distancia para embarcaciones perdidas. Se activara

embarcacién un blanco AlS.

perdida una alarma si se pierde una embarcacion dentro de esta
distancia.
Mensaje de Controla si se activara una alarma al recibir un mensaje desde
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[ iness decensisn |
longitud  2min__ [
~Este barco S

0G 0O
Rumbo ]
Longitud infinita

~0Otros barcos \
‘ (0G O ‘

Panel de ajustes de la embarcacion

AIS Ajustes | &

MMSI... 331245690
Filtros Iconos...

Rarcasn
Permite Filtros Iconos

que bar(
ppyReR () Ocultar todos

EELLAAE (| Ocultarseguros

() Ocultarmas allade [2millas [~]
[ Ocultar menores que [2mph  [-]

Guardar Cancelar

Herramientas Ajustes

Nuamero MMSI de la embarcacién

Debe tener su propio numero MMSI (del inglés Maritime Mobile Service Identity,
Identidad de servicio mévil maritimo) introducido en el sistema GN70 para poder recibir
mensajes procedentes de embarcaciones AlS y DSC.

También es importante introducir el nUmero MMSI para que la propia embarcacién no se
muestre como un blanco AlS en el plotter.

Nota: la opcion Mensaje de barco de los ajustes de alarma debe estar activada para ver
los mensajes MMSI.

Filtrado de blancos Filtos Iconos

Todos los blancos se muestran por defecto en la pantalla si se ha () Ocutar todos
conectado un dispositivo AlS a la red N2K. ) Ocutar seguros

Si lo desea, puede optar por no mostrar ningtn blanco o por AE T )
filtrar los iconos en funcién de los ajustes de sequridad, distanciay | e ae e T
velocidad de la embarcacion. ( Guarcer’

Lineas de extension de la embarcacion

El usuario puede establecer la longitud de las lineas de extension

de la embarcacién propia y de las demas embarcaciones.

La longitud de las lineas de extensidn se establece como h-
una distancia fija o para indicar la distancia recorrida por la

embarcacion en el periodo de tiempo seleccionado.

La informacién de rumbo de su embarcacion se obtiene del sensor de rumbo activo y de
la informacién COG del sensor GPS activo.

En el caso de otras embarcaciones, los datos COG se incluyen en el mensaje enviado por el
sistema AlS.

Definicion de embarcaciones peligrosas

Puede definir una zona de guarda invisible alrededor Los barcos son considerados peligrosos cuando su punto mas cercado de
de su embarcaci()n Cuando un blanco se encuentre aproximacién predecido es menor que la siguiente distancia, dentro de un
dentro de esta distancia, se mostrara el simbolo de
blanco "peligroso". Se activara una alarma en caso

de haberla activado en el panel de ajustes de alarma.

Punto mas cercano de aproximacion (ft)
Tiempo al punto mas cercano de aproximacion (mm:ss) @1

Indicacién de velocidad y rumbo
Las lineas de extensién pueden utilizarse para indicar la velocidad y el rumbo de los
blancos, ya sea como movimiento absoluto (real) en la carta o relativo a la embarcacion.

Como puede ver en la ilustracion que aparece a continuacion, el estilo de linea utilizado
para trazar las lineas de extensién es distinto en funcién de la indicacién de movimiento.

Movimiento absoluto Movimiento relativo
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Alarms

Sistema de alarma

Mientras el sistema GN70 esté operativo, se comprobara de manera continua si existen
fallos en el sistema o si puede surgir una situacién peligrosa. Cuando se produzca una
situacion de alarma, aparecerd un mensaje con la alarma en la pantalla y el indicador
de estado de la esquina superior derecha de la pantalla mostrara un icono de alarma en
forma de campana.

Si se ha activado la sirena, el mensaje de alarma ird seguido de una alarma sonoray se
activara la salida de alarma externa.

La alarma se registra en el listado de alarmas para que pueda ver los detalles y llevar a
cabo la accién correctiva mas apropiada.

Tipos de mensajes

Hay dos tipos de mensajes:

Alarmas

- Se generan cuando se detectan situaciones que afectan de forma critica a las

capacidades o el rendimiento del sistema.
Debe examinar exhaustivamente todos los mensajes de alarma para determinar su

evolucion y efectos.

Advertencias

- Informan de situaciones que podrian derivar en una respuesta no deseada del sistema
o en un posible fallo.

Los mensajes se clasifican segiin cémo puede afectar la situacion sefalada a la
embarcacion. Se usan los siguientes iconos con cédigos de colores:

Color Importancia

Rojo Critica
Naranja Importante
Amarillo Normal
Azul Advertencia
Verde Poco preocupante
Alarmas individuales . .
[“Adive  History |
Una alarma individual aparece con el nombre de la rue wind high C)29(mph) |

rue wi ]

oltag

alarma como titulo y con los detalles de la misma.

[ |
Alarm - Depth data missing

Depth data missing e

- Dangerous vessel
~AIS vessel lost
- Vessel message

Alarmas multiples

Si mas de una alarma se activa de forma simultanea, ' Alarmas (4)

el mensaje de alarma mostrara una lista de hasta 3 ' . .
a Datos profundidad perdidos
alarmas. Las alarmas se enumeran en el orden en que se T
producen, con la alarma que se ha activado primero en & Sin Posicion
la parte superior. Las alarmas restantes estan disponibles & Perdida Rumbo
en el cuadro de didlogo Alarmas. 1alarma més...
G
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Confirmacion de un mensaje
Las siguientes opciones estan disponibles en el cuadro de didlogo de la alarma para
confirmar un mensaje:

Opcion Resultado

Cerrar Cambia el estado de la alarma a confirmada, lo que significa que se tiene
(uOK conocimiento de la situacion de alarma. La sirena/timbre cesa y el cuadro
[Aceptar])  dedialogo de la alarma desaparece.

Sin embargo, la sirena se mantendra activa en el listado de alarmas hasta
que la causa de la alarma se haya eliminado.

Desactivar | Desactiva la configuracion actual de la alarma. La alarma no volvera a
aparecer hasta que la active de nuevo en el cuadro de didlogo Alarmas.

No existe limite de tiempo para el mensaje de alarma o sirena. Permanecen hasta que
los confirme pulsando la tecla ENT o el centro del botén giratorio, o bien hasta que
desaparezca el motivo de la alarma.

Cuadro de dialogo de alarmas

Las alarmas pueden establecerse en el cuadro de didlogo Alarmas, en el que también se
incluye informacién sobre alarmas activas y el historial de alarmas.

Ajustes de alarma

Para configurar los limites de alarma, pulse la tecla PAGE para cambiar a la pestaia
Ajustes. Use el botodn giratorio para desplazarse hacia arriba o hacia abajo a través de los
diferentes ajustes de alarma y pulse la tecla ENT para activarlos con una marca de
verificacion y especificar los valores de los limites.

Alarmas Ajustes R+ ¥
Ajustes...

A Alarmas Sirena activada

Muestra el meni Alarmas

[ Activas  Histdrico
~Agua Profunda
~Fondeo
Limite bajo velocidad de barco
~XTE
~Radio de waypoint
~Llegada

—Cambio de viento real
~Viento real alto
~Viento real bajo
(4|Voltaje

Altovoltaje
Bajovoltaje (4)

(4] Datos perdidos
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Lista de mensajes de alarma

Nombre de la alarma Situacién que la activa

(Receiver Autonomous
Integrity Monitoring,
control autbnomo de
integridad del receptor)

No GPS Fix No hay posicion disponible de la antena inteligente
No differential fix No hay correccion diferencial disponible, solo posicion GPS
RAIM (R- o R?) La solucion de posicion ofrece un error que supera los 100

metros (R-) o no hay suficientes satélites disponibles (R?); la
situacion de RAIM segura se indica con R+

Shallow water

La profundidad es inferior al limite

Deep water

La profundidad es superior al limite

Anchor

La embarcacion se aleja del radio de fondeo

Low boat speed limit

La velocidad de la embarcacion es inferior al limite

XTE (Error de cross-
track)

La embarcacion se aleja de la zona de cross-track

Waypoint radius

La embarcacion entra en el radio del waypoint

Arrival La embarcacion llega al waypoint
High voltage El voltaje de entrada esta por encima del limite
Low voltage El voltaje de entrada esta por debajo del limite

Depth data missing

No hay datos de rumbo de la fuente de datos

Heading missing

No hay datos de rumbo de la fuente de datos

Dangerous vessel

Blanco AIS dentro del limite

AlS vessel lost

Blanco AIS fuera del limite

Vessel message

Se ha recibido un mensaje AlS
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Uso del simulador

Modo de simulador

La funcion de simulacién le permite comprobar el funcionamiento de la unidad sin
movimiento de la embarcacién y sin estar conectada a la antena GPS.

Puede usar el simulador para ayudarle a familiarizarse con su unidad antes de usarla en el
mar.

La activacion del simulador se indica en la parte inferior de la

pantalla Wl simulando |

Ajustes avanzados del simulador

Los ajustes avanzados del simulador le permiten definir el funcionamiento del simulador.
Al guardar los ajustes, estos se usaran por defecto al iniciar el modo de simulador.

Fuente GPS Sistema Ajustes

. . , . . Idioma Espafiol
Permite seleccionar desde dénde se genera la informacion o JOREM  Tamario Texto Noma |-
GPS. Las opciones son: Rumbo simulado o Ruta simulada e j‘;’r‘;d" llcciachgiate 1Y
(por defecto). ::Z::r:a%i(:sy Volver a valores por defecto

generados Simulador...
artificialmente en Captura de Pantalla
lugar de datos Acerca de

Velocidad, rumbo y ruta resles
Permiten introducir valores manualmente cuando la fuente
GPS se establece en la opcion Rumbo simulado o Ruta
simulada.

UGG simulando RVEIES

Posicion inicial
Mueve la embarcacion a la posicién actual de latitud y longitud.

A Advertencia: no use el GN70 para la navegacion FuenieGPS  Rumbosimulado (por defecto) -
; Velocidad (mph,

cuando se encuentre en modo de simulador. clocdadmel____________ 0
Rumbo(°M) | 006/

Ruta [Ninguno ]

Posicion inicial \:N00°00.0000' W 000°00.0000" \

Configuracion de la simulacion

Para activar el simulador, haga lo siguiente:
1. Pulse latecla MENU.
2. Desplacese hasta Herramientas y Ajustes y pulse la tecla ENT.
3. Desplécese hasta el icono Sistema y pulse la tecla ENT.
4. Desplacese hasta Simulador y, a continuacién, pulse la tecla ENT.
5.

Desplacese hasta Ajustes del simulador y pulse la tecla ENT. Se abrird el cuadro de
didlogo de ajustes avanzados del simulador.

6. Seleccione el ajuste Rumbo simulado (por defecto).

7. Desplacese hasta Velocidad (Kn) y pulse la tecla ENT. Introduzca la velocidad que desee
en nudos usando el teclado numérico.

8. Desplacese hasta el boton OK (Aceptar) y, a continuacion, pulse la tecla ENT para
confirmar la seleccion.

9. Desplacese hasta Rumbo y pulse la tecla ENT.

10.Introduzca el rumbo en grados usando el teclado numérico. Pulse la tecla ENT.
11.Resalte el botén OK (Aceptar) y, a continuacion, pulse la tecla ENT.
12.Desplacese hasta Posicion inicial y pulse la tecla ENT.

13.Con el teclado numérico, introduzca las coordenadas de latitud y longitud en las que
desee iniciar la navegacion.

14.Pulse la tecla ENT después de introducir el dltimo digito.

15.Resalte el botén Guardar y, a continuacién, pulse la tecla ENT.

16.Pulse la tecla NAV para salir y verifique la latitud y la longitud mostradas.

17.Con el modo de simulador puede crear waypoints y rutas, y calcular la escala y el rumbo a
esa ubicacion.
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Mantenimiento

Mantenimiento preventivo

La unidad de antena y visualizacién GN70 no contiene ninglin componente que pueda
reparar el usuario, por lo que este solo debe realizar un mantenimiento preventivo muy
limitado.

Se recomienda que use una tapa de proteccién solar opcional siempre que la unidad de
visualizacién no esté en uso.

Procedimientos de mantenimiento simples

Limpieza de la pantalla de la unidad

El paio de limpieza suministrado debe utilizarse para limpiar la pantalla, siempre que
sea posible. Utilice agua en abundancia para disolver y limpiar los restos de sal. La sal
cristalizada puede rayar el revestimiento al limpiar con un pafio hiumedo. Aplique la
menor presion posible al limpiar la pantalla.

Si el pafio no es suficiente para eliminar la suciedad de la pantalla, utilice una mezcla de
agua caliente y alcohol isopropilico a partes iguales para limpiar la pantalla. No utilice
disolventes (acetona, aguarras mineral, etc.) ni productos de limpieza a base de amoniaco,
ya que pueden dafar la capa antibrillo, el embellecedor de plastico y las teclas de goma.

Para evitar que los rayos ultravioleta dafien el embellecedor de pléstico y las teclas de
goma, se recomienda colocar la tapa de proteccién siempre que la unidad no vaya a
utilizarse durante un periodo de tiempo prolongado.

Prueba de las teclas

Asegurese de que no haya teclas pulsadas trabadas. Si las hubiera, muévalas de lado a
lado hasta liberarlas.

Verificacion de los conectores
Los conectores solo deben ser verificados visualmente.

Presione los enchufes del conector dentro del conector, si los enchufes del conector
disponen de seguro; asegurese de que esta en la posiciéon correcta.

Resolucion de problemas

Fallo Medida correctiva

La unidad no Asegurese de que el cable de alimentacion esta conectado a la parte
se enciende posterior del GN70 y que recibe alimentacion de 12-24V CC. La unidad
normalmente tarda unos 30 segundos en inicializarse cuando se
desconecta de la fuente de alimentacién y se conecta de nuevo.

Compruebe el fusible en linea (o el disyuntor) del cable de
alimentacién. Cambie el fusible si se funde.

Con un voltimetro, compruebe que los pines del conector del cable de
alimentacién reciben alimentacion de 12-24V CC.

Si el problema continua, sustituya la unidad GN70.

La unidad Asegurese de que la antena GS70 (o cualquier sensor GPS N2K) esta
no detecta la conectada correctamente y que el conector del cable funciona.
antena Compruebe si el cable esta danado.

Verifique que esta disponible la alimentacién de 12V CC especifica de
la red N2K. Vuelva a conectar la alimentacién del bus N2K.

Verifique que la antena esta seleccionada como fuente de datos en el
menu principal/la pagina Red.

Asegurese de que se usan terminadores N2K en ambos extremos del
bus NMEA 2000.

Si el problema continua, sustituya la unidad de antena.
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No se muestra
el rumbo real

Verifique que la fuente de datos es GS25, HS70/HS80/MX575C o el
girocompas. Lleve a cabo el procedimiento de selecciéon automatica
o seleccione manualmente la unidad de compds GPS adecuada. Si el
problema continda, sustituya la unidad de antena de compds GPS.

No se detectan
los blancos AlS

Verifique que hay un transpondedor AIS conectado al bus N2K.

Asegurese de que el transpondedor AlS estd encendido.

Compruebe si la antena VHF, el cable coaxial y los conectores estan
danados.

Si el problema continua, sustituya el transpondedor AlS.

Pantalla Pulse brevemente el botén de encendido para aumentar el brillo de la
atenuada retroiluminacion.
El boton de No hay tensién de alimentacion o es inferiora 5 V.

alimentacion
parpadea en
color rojo con

Compruebe la alimentacién local, las conexiones y los fusibles.

la pantalla en

negro

Fallo del bus La red troncal del bus CAN no funciona adecuadamente, el cable/
CAN conector es defectuoso o el receptor del bus CAN en la unidad de

control del piloto automatico es defectuosa.

1. Compruebe las terminaciones de la red troncal.

2. Compruebe los cables y los conectores.

3. Sustituya la unidad de control del piloto automaético.

Baja tension
del bus CAN

Compruebe la longitud del cable, la carga del bus y el punto de
alimentacién del bus. Si es posible, compruebe si el error desaparece
al desconectar algunas unidades.
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Actualizaciones de software

El software més actualizado del GN70 puede descargarse en nuestro sitio web:
pro.simrad-yaching.com

La actualizacion de software puede realizarse conectando un PC Windows con el sistema
operativo Windows XP (o posterior) a través del puerto LAN o la red NMEA 2000.

Procedimiento de actualizacion del software mediante la conexion LAN
1. Copie el archivo *.upd al PC (pero no a una ubicacién de red).

2. Conecte el GN70 directamente al ordenador con un cable de red.

3. Mantenga pulsada la tecla PAGE (tecla superior izquierda encima del botén giratorio) y
conecte la alimentacion externa en la unidad.

4. Inicie Internet Explorer (u otro navegador web) y escriba la direccién que se muestra en el
GN70 (por ejemplo http://192.168.0.1).

5. Busque el archivo en su PC.
6. Haga clic en Upload (Cargar).

Waiting for update file:
= Connect network cable between AP70/APS
- Open your web browser G i

- Navigate to http://192.168.0.1/
Press (O button to cancel

Programacion a través de la red NMEA 2000

Este procedimiento solo puede llevarse a cabo si tiene un convertidor CAN a USB
(ref. 000-00020-001).
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Lista de componentes

Las siguientes tablas enumeran las piezas incluidas en el kit del GN70, ademas de articulos

opcionales, como cables y accesorios, disponibles a través de sus distribuidores.

Lista de piezas estandar del GN70

Nombre de la pieza Cantidad Referencia
Unidad de visualizacién GN70 1 000-10913-001
Manual de usuario e instalacion 1 988-10370-001
Guia rapida 1 988-10369-001
Conjunto de cables de alimentacion 1 032-0055-88
Plantilla de montaje 1 988-10201-001
Kit de montaje 1 bolsa 003-8721-00
Junta de montaje 1 074-1114-000
Conjunto de cables, alarg. BLK N2K de 6 m 1 003-8634-00
Conector en T Micro-C 1 000-10404-001

Modelos de antena inteligente NMEA 2000 (N2K) (elegir uno)

Nombre de la pieza
Antena inteligente GS70

Referencia
000-11137-001

Observaciones

Antena GPS estandar

Compas GPS HS80 con adaptador N2K | 000-10938-001

Opcion (HDG y POS)

Modelos de antena inteligente NMEA 0183 (opcional)

Nombre de la pieza Referencia Observaciones
Antena DGPS MX521A 727051 GPS, baliza y WAAS
Antena GPS MX521A 727050 GPS y WAAS

Compas DGPS MX575C con cable de
15m

000-10747-001

GPS, HDG, baliza y WAAS

> Nota: la caja de conexiones MX610JB es necesaria cuando se utilizan modelos de antena

que emplean la interfaz NMEA 0183. La caja de conexiones MX610JB no es resistente al

agua y debe montarse en un lugar protegido.

Cables y accesorios NMEA 2000 (N2K) (se piden por separado)
Referencia

Nombre de la pieza
CZONE, alargador de NMEA 2000 de 0,5m

000-10816-001

CZONE, alargador de NMEA 2000 de 2,0 m

000-10817-001

CZONE, alargador de NMEA 2000 de 5,0 m

000-10814-001

CZONE, alargador de NMEA 2000 de 10 m

000-10815-001
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Accesorios opcionales para la red N2K

Nombre de la pieza Referencia

Tapa protectora (blanca)

000-10369-001

Kit de montaje opcional

000-10590-001

Caja de conexiones inteligente MX610JB

000-10425-001

Conversor AT10 de NMEA a N2K

24005936

Cable, Micro-C, metal, 0,4 m

000-10396-001

Cable, Micro-C, metal, 2 m

000-10397-001

Micro-C, metal, 5 m

Cable 000-10398-001

Cable, Micro-C, metal, 9 m

000-10399-001

Conector en T Micro-C

000-10403-001

Micro-C, conector de campo

000-10404-001

N2K-PWR-RD - Cable de alimentacion NMEA 2000°

000-0119-75

Terminador micro NMEA 2000, metal, hembra

000-10462-001

Terminador micro NMEA 2000, metal, macho

000-10463-001

CZONE, CONECTOR DE RESISTENCIA HEMBRA NMEA
2000

000-10820-001

CZONE, CONECTOR DE RESISTENCIA MACHO NMEA
2000

000-10821-001
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Montaje

General

El montaje estandar de la unidad de visualizacidn GN70 es en el tablero de instrumentos
o empotrado. Si necesita instalar la unidad en un soporte, puede pedir por separado los
componentes de montaje del soporte en U.

Lugar de montaje

La unidad GN70 debe montarse prestando especial atencion a la facilidad de acceso para su
manejo y mantenimiento, la proteccién ambiental, el rango de temperatura, la conexién de
los cables y la longitud de los cables.

Examine la parte delantera y trasera del panel de instrumentos en el que montard la
unidad antes de cortar el orificio de montaje para asegurarse de que cuenta con espacio
alrededor de la unidad y de que no hay cables eléctricos o piezas escondidas que puedan
danarse detras del panel. La superficie de montaje en panel debe ser plana y nivelada
hasta 0,5 mm.

El GN70 cumple con los estandares apropiados de Compatibilidad Electromagnética
(EMC), pero se debe realizar una instalacién correcta para lograr el mejor uso'y
rendimiento con este producto. Asegurese de mantener una separacién adecuada de los
demads equipos eléctricos y electronicos que haya a bordo.

Unidad de control GN70

Evite montar la unidad de control GN70 en una ubicacién expuesta a la luz del sol, ya que
acortard la vida de la pantalla. Si no es posible, asegurese de cubrir la unidad con la tapa
protectora opcional siempre que no esté en uso.

Montaje en panel (empotrado)
. Fije la plantilla de montaje en la posicion elegida.

N =

. Taladre orificios guia para los 4 cortes con la sierra de corona y para los 4 tornillos
autorroscantes que se usan para fijar la unidad. Si emplea tornillos mecanicos M4, utilice
una broca de 5 mm (0,20").

Use una sierra de corona de 25 mm (1“) para cortar las cuatro esquinas del radio.
Corte por la linea de puntos y retire el material sobrante.

Retire el revestimiento de la junta y fijela a la unidad (A).

Conecte los cables a la parte trasera de la unidad antes de colocarla en la consola.
Fije la unidad de visualizacién a la superficie con 4 tornillos (B).

© NO U kW

Coloque con firmeza el embellecedor en su lugar (C).
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Montaje en el soporte (opcional)

Nota: cuando la unidad de control se monta en el soporte, no es del todo resistente al
agua debido al orificio de ventilacion de la parte posterior de la caja. Cuando se monte en
soporte, las piezas expuestas de los enchufes deberan protegerse de la corrosion salina.

. Use la base del soporte como plantilla para marcar las ubicaciones de los orificios de los

tornillos.

2. Taladre los orificios guia y los orificios para los cables si es necesario.

3. Fije la base del soporte a la superficie.

4. Fije el adaptador del soporte a la parte posterior de la unidad de control con los 4

tornillos suministrados con el soporte.

Alinee la base del soporte con el marco y atornille parcialmente las palomillas del
soporte, una a una.

Ajuste la unidad para conseguir el mejor dngulo de visién y apriete las palomillas del
soporte.
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Antenas GN70

Con el GN70 pueden usarse distintos modelos de antena que cumplan las directrices de la
OMI, por ejemplo:

GS70: antena inteligente GPS/WAAS (interfaz N2K); estandar

Unidad de compds D/GPS HS80 o MX575C (interfaz N2K o NMEA 0183); opcional
MX521A: antena inteligente GPS/DGPS (interfaz NMEA 0183); opcional

Como regla general, la unidad de antena debe situarse al aire libre en un lugar en que
goce de una buena panoramica del cielo que la rodea. También debe situarse en un lugar

alejado de objetos metalicos de gran tamano que puedan bloquear la seial GPS y afectar
al funcionamiento de la unidad de antena.

Directrices sobre el montaje de la antena

Instale la antena en un lugar en que goce de una buena panoramica del cielo que la
rodea.

Manténgala alejada de estructuras metdélicas de gran tamaio, como el palo mayor o
barandillas elevadas.

Aléjela de antenas transmisoras de gran potencia, como SSB, VHF y demas antenas
radiotransmisoras.

Monte la antena GPS en bajo para evitar demasiados errores de velocidad y posicién
mientras esta en marcha.

Coloque la antena al menos a 10 metros de distancia y por debajo del haz del radar y de
las antenas INMARSAT.

|

ssb/dsc

@_ [ @

vhf/dsc 1

L\ 0]
T\ i
AR

N o T AT —
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Caja de conexiones MX610JB (opcional)

El lugar de instalacién debe permitir un drea necesaria de trabajo al conectar los cables.
Asegurese también de que la ubicacion de las unidades del procesador permite la
visualizacién de los indicadores LED del circuito.

La superficie de instalacion debe ser estructuralmente resistente, con tan poca vibracion
como sea posible. Si es posible, instale la unidad cerca de los bordes de un panel para
minimizar la vibracion.

Asegurese de que los orificios se abran en un lugar seguro y de que no afecten a la
estructura de la embarcacion. Si tiene alguna duda, consulte con un constructor de barcos
cualificado. Asegurese de que no hay escondidos cables eléctricos u otras piezas detras
del panel.

Es preferible montar la caja de conexiones con las entradas de los cables saliendo hacia
abajo.

Monte el retenedor de cable incluido con la caja MX610JB en la pared debajo de la
unidad.
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Unidad de visualizacion GN70
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Unidad de antena GS70

90 mm(3.55") —

_—

SIMRAD]

132.53 mm (5.22")

\1"-14 TPI

Unidad de antena inteligente D/GPS MX521A

182 mm (7.16")
| P — -
e/ \

x

E i L%

I ™~

g ~ \ %
"-14TPI
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Unidad de compas D/GPS HS80/MX575C

20916 mm {8.234 in)

>
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(2.000in) 76.20 mim 4 £
(3.000 in}
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Unidad de caja de conexiones inteligente MX610JB

211 mm (8.29")
197 mm (7.77")
185 mm (7.27") 60 mm

(2.36")

’J [T T T ey LL jﬁg\
0 g E m T 180 mm |

(7.08")

80 mm
(3.15")

48 mm B

L J (1.88") S
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Cableado

Directrices para el cableado

Los cables de la red CAN y otros cables de sefal (antena, compas, NMEA) no se deben
colocar en paralelo con otros cables de RF o de corriente elevada, como los transmisores
de VHF y SSB, los generadores/cargadores de bateria y los winches.

No doble demasiado los cables y evite extenderlos de forma que el agua entre en los
conectores. Si es necesario, deje holgura en los cables. Si acorta, alarga o modifica las
terminaciones de los cables, aisle y proteja todas las conexiones.

La mayoria de las unidades se comunican en el bus CAN con cables de conexién. Trate de
montar las unidades de acuerdo con la longitud del cable estandar que se suministra con
cada unidad. Los cables adicionales y los alargadores de cable estan disponibles a través
de nuestros distribuidores.

A Advertencia: antes de comenzar la instalacion, asegurese de cortar la
alimentacién eléctrica. Si deja la alimentacién conectada o se conecta durante la
instalacion, puede provocar fuego, una descarga eléctrica u otros dafios graves.
Asegurese de que el voltaje de la fuente de alimentacién es compatible con las
especificaciones de la unidad.

Sistema de navegacion GN70: principios basicos del cableado
El sistema de navegacion GN70 emplea una red troncal de bus CAN, lo que simplifica la
conexion con los dispositivos SimNet o NMEA 2000 (N2K).

Los dispositivos NMEA 0183, como los pilotos automaticos, los radares y los ECDIS basados
en PC pueden conectarse mediante la caja de conexiones inteligente MX610JB opcional.
La alimentacion de 12V CC puede suministrarse al bus CAN a través de un conectorenT.

En los sistemas con caja de conexiones MX610JB opcional, el bus CAN recibe la
alimentacién de la caja de conexiones. El modelo GN70 dispone de un cable de
alimentacién independiente que puede conectarse directamente a 12-24 V CC. Otros
dispositivos SimNet/NMEA reciben alimentacion a través del bus CAN.

Las siguientes secciones describen la instalacion de los componentes que aparecen en la

ilustracion. Consulte los manuales correspondientes para obtener informacién detallada
sobre cada unidad conectada.

GPS smart (Option)

antenna [ -
GN70 CDU (Standard) GPS Compass |

|

12/24VDC

IER Dy mon son mee e e = 0

M=

Diagrama de cableado bdsico del GN70

> Nota:en la red troncal N2K es posible conectar una o varias unidades de antena
inteligente. Asegurese de que el total de consumo de corriente es igual (o inferior) a
50 mA en cada caso.
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Bus CAN

El bus CAN esta basado en el conocido concepto plug & play de SimNet y en el protocolo
SAE J1939 de NMEA 2000 (N2K). El cableado se basa en cables estandar NMEA 2000 con
conectores y empalmadores Micro-C.

El bus consta de una red troncal lineal que emplea cables de conexién y empalmadores
en T Micro-C para conectar dispositivos NMEA 2000 y SimNet.

La longitud méxima del cable del bus es de 150 m (500 pies) y la del cable de conexién es
de 6 m (20 pies).

En un sistema GN70 por defecto, la red troncal del bus CAN sale de la caja MX610JB,

que suministra alimentacién a la red troncal. Siempre habra un conector hembra en el
extremo de expansién de los cables de la red troncal.

Diagrama de cableado del GN70 con la caja de conexiones MX610JB

N.° Descripcién

Caja de conexiones MX610JB con terminador de bus CAN integrado (opcional)

Cable flexible de 0,6 m (2 pies), conector hembra

Empalmador en T Micro-C
Cable de conexion de bus CAN, conectores en cada extremo (hembra - macho)
Red troncal de bus CAN, varias longitudes disponibles; conectores en cada extremo

Antena inteligente GS70

| |bh wiNn| =

Terminador, 120 ohmios, macho

= Nota: si los cables no son los suministrados por Simrad, asegurese de que cumplen los

requisitos NMEA 2000/IEC61162-1/2.

Planificacion e instalacion de la red troncal

Planifique cuidadosamente la red

- Serecomienda que haga un diagrama de la red antes de comenzar la instalacion

Tienda el cable entre las ubicaciones de todos los dispositivos CAN que desee instalar

- No debe haber un tendido de cable de mas de 6 m (20 pies) de un dispositivo a la red
troncal

Tenga en cuenta la carga/consumo de corriente de los dispositivos

Para obtener informacién sobre los componentes y cables de red, consulte nuestros sitios
web: pro.simrad-yachting.com y www.simrad-yachting.com

Terminacion del bus CAN

El bus CAN debe tener un terminador de 120 ohmios en cada extremo de la red troncal.
En un sistema GN70 por defecto, la red troncal del bus CAN puede recibir alimentacién
y terminarse en el circuito impreso de la caja de conexiones, y se activa mediante el
microinterruptor.
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- Ponga el interruptor en la posicién de encendido (ON) cuando el circuito de la caja
MX610JB se encuentre en el extremo del bus CAN.

- Ponga el interruptor en la posicién de apagado (OFF) cuando el circuito de la caja
MX610JB se use como fuente de alimentacion adicional del bus CAN, que ya cuenta
con la terminacion correcta.

El ajuste por defecto de fabrica del terminador de la caja MX610JB es OFF.

Para saber la ubicacion del interruptor dip, consulte las ilustraciones del interior de la
unidad del procesador.

El terminador del otro extremo del bus CAN puede ser uno de los siguientes:

« Un cable de alimentacién con un terminador integrado (conector marcado con
120 ohmios)

« Un conector con terminador (marcado con 120 ohmios)

Conexion blindada

Es obligatorio usar cables blindados para cumplir los requisitos sobre interferencias de
radiofrecuencia, tal y como se define en las especificaciones de NMEA 2000:

El blindaje no se debe conectar eléctricamente dentro de la interfaz al chasis del
dispositivo electrénico o a tierra.

El blindaje debera tener continuidad eléctrica en toda la conexién de la red.

El blindaje debera conectarse a tierra en un Unico punto, por lo general, la conexién a
tierra de la embarcacién en la fuente de alimentacién de la red.

Fuente de alimentacion

= Nota: los sistemas con la certificacion Wheelmark/Guardia Costera de Estados Unidos
requieren una alarma de fallo de alimentacion. En ese tipo de instalaciones, el GN70 y la
MX610JB deben conectarse a fuentes de alimentacion distintas e independientes.

- Nota: se recomienda instalar un interruptor de encendido/apagado externo o un
disyuntor para la fuente de alimentacién de la caja de conexiones.

= Nota: no conecte el cable de alimentacién a los mismos terminales de las baterias de
arranque, las unidades de gobierno, la hélice u otros productos de corriente elevada.

> Nota: si se une a una red NMEA 2000 existente o a una red de bus CAN similar que ya
tenga su propia fuente de alimentacion, utilice un dispositivo pasarela NMEA 2000 para
aislar las dos fuentes de alimentacion.

Alimentacion del bus CAN (N2K)

En sistemas mas grandes, debe afadirse alimentacién adicional en un punto central de la
red troncal para equilibrar la caida de tension de la red. La alimentacion adicional puede
suministrarse a través de la caja de conexiones MX610JB o de un empalmador en T Micro-C.

GS70
Antenna

12/24V DC

‘j MXé610JB

Diagrama de alimentacidn N2K
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LEN de lared

Si dispone de un sistema de mayor tamafo con la alimentacién de la red en el centro de la
red troncal, debera configurar la instalacion de modo que la carga/consumo de corriente
de los dispositivos a cada lado/rama sea igual.

= Nota: 1 LEN (Load Equivalency Number, nUmero de carga equivalente) es igual a un

consumo de corriente de 50 mA.
3 4 3 2 3
LEN LEN LEN LEN
I I I

,_
m —
=z
[

—]mr

!
—
—]mr
!
—
[N
=z
—
m N
p=4
[
m
=z

0 (12 LEN) (12 LEN)

12V DC

Sistema N2K con carga equilibrada

Alimentacion de las unidades de visualizacion GN70

Las unidades de control GN70 reciben alimentacién directamente de una fuentede 12V C
024V CC.

Las unidades estan protegidas contra la polaridad inversa, el subvoltaje y el sobrevoltaje.

N.° Color Descripcion
Negro Bateria (-)

1

2 Azul Alarma externa

3 Amarillo | MOB externo

4 | Rojo Bateria (+) 12-24V CC

= Nota: se recomienda instalar un disyuntor
externo para la alimentacion.

- Nota: no conecte el cable de alimentacion a los
mismos terminales que las baterias de arranque,
las unidades de gobierno, la hélice u otros
productos de corriente elevada.

12-2avpc |+ —
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Dispositivos NMEA 2000 y SimNet

Los dispositivos NMEA 2000 pueden conectarse al bus CAN siempre que tengan la
certificacion NMEA 2000, cumplan las normativas de la CE y FCC, y no superen las
especificaciones de carga.

Los dispositivos NMEA 2000 y SimNet con conectores Micro-C se conectan directamente a
la red troncal del bus CAN con cables de conexién y empalmadores en T Micro-C.

Nota: se recomienda usar un dispositivo pasarela al conectar unidades de fabricantes
distintos a Simrad a la red troncal del bus CAN.

Los dispositivos con conectores SimNet solo pueden conectarse con un cable adaptador
de SimNet a Micro-C.

SO0

Sistema SimNet

Dispositivos IEC61162-1/2 (NMEA 0183)
Se conecta a: circuito de MX610JB (en el procesador de MX610JB).

El circuito de la unidad MX610JB incluye 4 terminales de puerto NMEA.

MX610JB Computer
e |
| MX610JB PCB
“0 Port1 “0Port2 |
| slejos] [slsele |
"FEERFFE
| RX*;i Port3 -0 Port4 |
IEC61162-1/2 | @@@

<
| |

(NMEAO0183)
DEVICES |

B

Conexidn del cableado NMEA 0183 a MX610JB

El LED verde de cada terminal de puerto NMEA parpadeard cuando se reciban datos en

serie.

El circuito de la unidad MX610JB utiliza el estandar de serie RS422 (IEC 61162-1/2) y
pueden configurarse en el GN70 diferentes velocidades de transmision, hasta 38 400

baudios (la velocidad de transmision por defecto es 4800). La salida de sentencias del

GN70 puede activarse o desactivarse individualmente. El ajuste de sentencias NMEA por

defecto es desactivado.
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Conexion del procesador de MX610JB al bus N2K

La caja de conexiones inteligente MX610JB puede conectarse en cualquier lugar de la red
troncal del bus N2K mediante cables de conexién unidos por el conector hembra en el
empalmador en T Micro-C.

Puede adquirir cables de conexion de diferentes medidas de sus distribuidores locales de

SIMRAD.
- - — — — —/ /7
| MX610JB PCB |
| SIMNET
N08 MX610JB
€328 Computer |

Conexidn de la caja MX610JB al bus NMEA 2000

Interfaz de la alarma

Alarma externa

Puede conectar una alarma externa a la unidad de visualizacion GN70. La sefal de la
alarma tiene un contacto abierto para un zumbador de alarma o un relé de alarma
externo, como se ilustra a continuacién. La tensién de la alarma es la misma que la
tension de alimentacién principal. La carga maxima en la salida de alarma externa es de
0,75 amperios.

Las alarmas se configuran de forma global en el sistema, es decir, se pueden configurar en
una unidad y verse, oirse y confirmarse en las demas unidades de control SIMRAD.

12-24VDC + — ALARM

Conexion de la alarma externa

N.° (@] [o] Descripcion
Negro Bateria (-)

1

2 Azul Alarma externa

3 Amarillo MOB externo

4 Rojo Bateria (+) 12-24V CC
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Configuracion de la alarma externa

La sirena debe estar activada para que la unidad la ponga en marcha cuando surja una
situacion de alarma.

Comando MOB externo

Puede usarse un interruptor de botdn externo (normalmente abierto) para marcar

la posicidn actual y activar la funcion MOB (consulte el diagrama que aparece a
continuacion para ver la conexion).

Una pulsacion rapida del interruptor MOB externo guardara el punto MOB y calculara la
distancia y la orientacién al punto MOB.

Para detener el MOB, pulse la tecla MENU. Se resaltara el menu Cancel navigation

(Cancelar navegacion). Pulse la tecla ENT. Pulse la tecla CLR o cualquiera de las teclas de
acceso directo para salir.

Ext. MOB
Switch

il

12-24VDC +

Conexidn del interruptor MOB externo

N.° Color Descripciéon
Negro Bateria (-)

1

2 Azul Alarma externa

3 Amarillo MOB externo

4 Rojo Bateria (+) 12-24V CC
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Panel de alarma central con interfaz E/S directa

La interfaz que se describe a continuacion se aplica a los paneles de alarma centrales

que emplean lineas directas para las alarmas, para silenciarlas y para confirmarlas. Para
obtener informacion sobre los paneles de alarma que usan una interfaz en serie, consulte
“Dispositivos IEC61162-1/2 (NMEA 0183)" en la pagina 67.

En la unidad GN70 se usan los mismos dos cables (rojo y azul) que para la conexion del
relé de alarma externo.

En condiciones de funcionamiento normales, vera una tensién de 12-24 V entre estos dos
cables. En una situacién de alarma o cuando se pierda la alimentacion, no vera ninguna
tension.

12-24VDC

CENTRAL ALARM PANEL

BATTERY+ (12-24VD()

ALARM

Conexidn del cableado de la alarma externa

N.° Color Descripciéon
Negro Bateria (-)

1

2 Azul Alarma externa

3 Amarillo | MOB externo

4 | Rojo Bateria (+) 12-24V CC
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Conexiones de GN70 con antena inteligente MX521A y sensor MX525A

r 1
I (73
MX521A | |

| MXB5
| ANT. |
| |
| |
| |
12/24V DC | |
| |
| |
(7] | |
|

| mxs2sa
| |
MX610JB | |
| |
| |
|
12/24V DC Ports 3&4 | |
Where: |
i N2K Backbone
Port 2 = Drop line

NMEA 0183 line

Diagrama de GN70, caja de conexiones MX610JB y MX521A/MX525A

Gs70 ﬁ
Antenna

[ ]

|

|

|

!

MX610JB [
- i P2 Plug-in li
i bood — conn i
. o ] !
S b | L—RTCME)
RTCM (+)  /

EXT. RTCM N W

@9600 Baud

Conexidn con correccion diferencial externa a GS70 a través de la caja de conexiones MX610JB
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MX610JB PCB Terminals
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Diagrama de cableado de MX521A a MX610JB
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Diagrama de cableado de MX525A a MX610JB
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MX575C/HS80
GPS Compass

aN70 _—

a]
MX610JB
0
12/24V DC Ports 3&4
Port 1
Where:
Port2 N2K Backbone

=== = = Drop line
NMEA 0183 line

Diagrama de sistema GN70 con compds GPS MX575C
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Especificaciones técnicas

- Nota: para acceder a la version actualizada de las especificaciones técnicas, la
documentacién sobre conformidad y las certificaciones consulte nuestro sitio web en
http://pro.simrad-yachting.com

Unidad de control GN70
- ]
PANTALLA
Tamanho 127 mm (5in)
Resolucion (An. x Al.) 480 x 480
Tipo TFT a color de 16 bits
Antiniebla LCD exclusivo

Direccion de visualizacion 6ptima | Cualquier direccién

lluminacién Lampara fluorescente de catodo frio (CCFL)

REDES

Bus CAN NMEA 2000 (N2K)

Ethernet (LAN) Si, para actualizar software y NMEA 0183/IP

ALIMENTACION

Suministro local 12-24V CC, +30 - 10%

Consumo del suministro local 0,7-04Aa12VCC0,4-03Aa24VCC
“retroiluminacién completa/desactivada"

NMEA 2000 LEN* (50 mA) 1

INTERFAZ Alarma externa/Salida max. de la unidad activa

100 mA, limite en cortocircuito de 4,5 A
Entrada de MOB externo, corriente de contacto

max. 8 mA

MEDIOAMBIENTE

Temperatura, funcionamiento -30°Ca+55°C(-22°Fa 131 °F)

Temperatura, almacenamiento -25°Ca+70°C(-13°Fa 158 °F)

Proteccion IPx4

MECANICA

Peso 1,2 kg (2,7 lbs)

Tamano 230 (An.) x 144 (Al.) x 54 (Prof) mm

Montaje Panel (empotrado) o soporte opcional

Material Cubierta trasera de aluminio resistente al agua
de mar con recubrimiento de resina epoxi,
embellecedor frontal de plastico

Color Negro y gris

Entradas de los cables 1 alimentacién/alarma, 1 conector Micro-C

* LEN, numero de carga equivalente de NMEA 2000, donde 1 LEN consume unos 50 mA
de corriente de la red N2K.
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Caja de conexiones MX610JB (equipo opcional)

ALIMENTACION
Suministro local 12-24V CC,+30-10%
Consumo del suministro local 0.3-5A

Dependiente de la carga de bus CAN
NMEA 2000 LEN* (50 mA) 1
Salida del suministro de bus CAN 15V CC, 4+/- 5%, 4 A max.
MEDIOAMBIENTE
Temperatura, funcionamiento -15°Ca+55°C(5°Fa 131°F)
Temperatura, almacenamiento -30°Ca+70°C(-22°Fa 158 °F)
Proteccion IPx2
MECANICA
Peso 0,9 kg (2 Ibs)
Tamano (largo x ancho x alto) 185 (An.) x 180 (Al.) x 60 (Prof.) mm
Montaje Mamparo
Material Plastico y aluminio anodizado
Color Negro

Ranuras:9x 95 mmy 18 x 45 mm

Entradas de los cables (04"x3,7"y 0.7"x 1,8")

E/S de datos
NMEA 2000 1 bus CAN
NMEA 0183 4 puertos en serie bidireccionales RS-422 (+/-5V)
Velocidad de transmisién 4800 (por defecto) configurable por GN70

. 1 puerto bidireccional RS-422 (PPM configurable
E/S de pulsos de registro por GN70)
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Unidad de antena inteligente

7 S =

GS70 MX521A HS80/MX575C
. Codigo C/A L1, L2, L
Tipo de receptor 1575/1602 GHz Cédigo C/AL1a 1575 GHz
Numero de canales 32 12 12
Tasa de actualizacion de Hasta 10 Hz Hasta 10 Hz Hasta 10 Hz
la posicién (1,5,10) (1,2,5,10) (1,2,5,10)
Precision GPS (2 DRMS) 5m 3m 3m
Precision DGPS 3m Tm Tm
Arranque en frio 50 seg. 60 seg. 60 seg.
Arranque en caliente 3 segq. 10 seg. 10 seg.
WAAS Si Si Si
. , HS80 - No
Receptor de baliza No Si MX575C - Si
Voltaje de entrada 9-18V CC 10-32V CC 10-32V CC
.Protec.aon de polaridad Si S S
invertida
Consumo de electricidad < 2 vatios < 2 vatios < 3vatios
Protocolo de E/S de datos NMEA 2000 NMEA 1083 NMEA 2000/0183
ALIMENTACION
Suministro local 9-18V CC 12-24V CC, +30- 10%
Consumo del suministro <100 mAail2 <150 mAail2
local vV CC vV CC <200mAa12VCC
NMEA 2000 LEN* (50 mA) 3 N/D 4
Salida del suministro de 15V CC, +/- 5%, N/D 15V CC, +/-5%,4 A
bus CAN 4 A max. max.
MEDIOAMBIENTE
Temperatura, 25°Ca+60°C | -15°Ca+55°C | -15°Ca+55°C
funcionamiento
Temperatura, 40°Ca+85°C | -30°Ca+70°C | -30°Ca+70°C
almacenamiento
Proteccion IPX6,7 (Categoria expuesto)
MECANICA
Peso 0,3 Ibs 1,3 lbs 5,38 Ibs
Tamano (largo x ancho x 90 mm (diam.) x 1.2,32 mm 209,16 mm (an.)
alto) 38 mm (alto) (didam.) 102 668,54 mm (lar.)
mm (al.) 122,32 mm (al.)
Redondo de 18
Conector Micro C N2K Rier:jeosndo de 10 pines (opcién de
P adaptador N2K)
Montaje Montaje empotrado Poste Montaje empotrado
0 en poste 0 en poste
Material Plastico
Blanco con banda B'?”m (parte
Color Blanco ; superior), gris oscuro
roja ; .
(parte inferior)

#*LEN: niUmero de carga equivalente a 50 mA.
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Patillaje de los conectores del GN70

1 Alimentacion

2 BusN2K
3 Ethernet
Alimentacion
Cable de conector (macho)
Disposicién Pin Color del cable Funcién

1 Negro Bateria (-)

2 Azul Alarma/Activa

3 Amarillo MOB externo

4 Rojo Bateria (+) 12-24V CC
Cable de alimentacion

2m (6.5 ft) |
032-0167-02 | 8 ? E
CAN/NMEA 2000
Cable de conector Micro-C (macho)
Disposicion Pin Color del cable Funcion

1 (Sin aislamiento) | Malle

2 Rojo NETS (+12V)

3 Negro NET C (-)

4 Blanco NETH

5 Azul NET L

Ethernet

= Nota: use el cable de Ethernet cruzado (rojo) para la carga de software.
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Datos compatibles
Canales de interfaces de IEC61162-1/2 (NMEA 0183)

Nombre por defecto

Sentencias por defecto

Velocidad de transmision

por defecto
1 PUERTO 1 Apagado 4800
2 PUERTO 2 Apagado 4800
3 PUERTO 3 (ANTENA MX - E/S GPS)* Apagado 4800 (19,2 K)
4 PUERTO 4 (ANTENA MX - Salida BALIZA)* Apagado 4800

* Opcional para la conexion de las antenas MX521A, MX525A y MX575C

Comunicaciones de GN70

Sentencia Emra;\laMEA ol 8§a|ida N,\f/\|/|eEnASgJ0e0SO Tipo de datos del mensaje
AAM \ \ 129284 Alarma de llegada al waypoint
ACK N 130846, 130850 | Confirmacion de una alarma
ALR \ 130846 Establecimiento de estado de alarma
BOD \J \J 129284 Orientacion de origen a destino
BWC N N 129284 Distancia y orientacion al waypoint
DPT N N 128267 Datos de superposicion
DTM N N 129044 Formato de referencia (Datum)
GGA J J 129025, 129029 | Datos de posicion del sistema de posicionamiento
global
GLL \J \V 129025, 129029 | Posicion geogréfica - Lat/Lon
GRS \ \ 129540 Residuos de alcance de GNSS
GSA \ \ 129539 GNS DOP y satélites activos
GSV \ \ 129540 Satélites GNSS a la vista
HDG \ \ 127250 Desviacion y variacion de rumbo
HDT N N 127250 Rumbo, Real
MWV \ \ 130306 Datos del viento
RMC J J 129025, Datos especificos de GNSS minimos
129029,129284 | recomendados
ROT v Vv 127251 Giro
RTE Por determinar | Por determinar Rutas
THS v \V 127250, 130577 | Rumbo real
VBW \ \ 130578 Velocidad del agua/fondo doble
VLW \J \J 128275 Distancia del agua/fondo doble
VHW \ \ 128259, 127250 | Velocidad del agua y rumbo
VTG \ \ 129026 Rumbo y velocidad sobre el fondo
WPL Por determinar | Por determinar Waypoints
XTE N N 129283 Error de cross-track, medido
ZDA \J \J 129033 Hora y fecha
SPMVXG,GBS \ 129545,129029 | Integridad de RAIM en el campo 129029
SPCSI,CSO N 129551 Datos de estacion de referencia WAAS/baliza
SPMVXG,312 \ 129549 Correcciones DGPS
SPMVXG,310 N 129539 GNS DOP (mensajes DOP adicionales)
SPMVXG,313 N 129541 Estado de satélites GPS

78|

Especiﬁcaciones técnicas | Manual de instalacién y del usuario del GN70




Comunicaciones de la antena inteligente GS70/HS80

Mensajes NMEA 2000

Nimero PGN Titulo PGN
59392 Reconocimiento ISO
59904 Solicitud de ISO
60928 Solicitud de direccién de ISO
126996 Informacién de producto

Relacionados con GPS

65293 Mensaje de configuracion
126992 Hora del sistema
129025 Posicion, RU
129026 COG/SOG RU
129029 Datos de posicion
129539 GNS DOP
129540 Satélites GNS a la vista
127258 Variacién magnética
Relacionados con compas
127250 Rumbo del compas (rumbo de la embarcacién)
130845 Controlador de parametros
127251 Ratio de giro
127257 Posiciéon
Funcion RAIM
129545 Salida RAIM de GNSS
129546 Ajustes RAIM de GNSS
129542 Estadisticas de ruido de pseudodistancia de GNSS
129547 Estadisticas de error de pseudodistancia de GNSS
Correccion RTCM
129549 Datos de correccion RTCM ext.
130852 Informacién de RTCM al GN70
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